WAZNE PRZYPOMNIENIE DLA INSTALATORA

OGOLNE PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

1) UWAGA! Firma FAAC Polska sp. z 0.0. zdecydowanie zaleca przestrzeganie tych przepiséw dla bezpieczenstwa osob. Niewtasciwa instalacja lub
niewlasciwe uzycie niniejszego produktu doprowadzi do bardzo powaznych obrazenh oséb.

2) Materiat z ktorego wykonano opakowanie (plastik, polistyren, itd.) stanowi potencjalne niebezpieczenstwo i musi pozostawaé¢ poza
zasiegiem dzieci.

3) Przeczytaj instrukcje uwaznie przed zainstalowaniem produktu.
4) Zachowaj instrukcje jako zrédto informacji w przysziosci.

5) Niniejszy produkt zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytacznie do zastosowania wskazanego w niniejszej instrukcji obstugi. Jakiekolwiek inne
wyraznie nie wskazane zastosowanie wptynie na niezawodnos$¢ produktu i / lub moze by¢ zrédtem niebezpieczenstwa.

6) Firma FAAC Polska sp. z 0.0. nie moze by¢ pociggnieta do odpowiedzialnosci za jakiekolwiek uszkodzenie spowodowane przez niewtasciwe uzycie lub
uzycie inne niz to do ktérego automatyczny system jest przeznaczony.

7) Nie uzywaj urzadzenia w strefie narazonej na niebezpieczenstwo wybuchu: obecno$¢ fatwopalnych gazéw lub oparéw stanowi powazne
niebezpieczenstwo.

8) Elementy konstrukcji mechanicznej muszg by¢ zgodne ze standardami CEN pr EN 12650-1 i CEN pr EN 12650-2.

Kraje nie nalezace do Unii Europejskiej beda przestrzegaly powyzszych przepiséw poza ich krajowymi unormowaniami azeby zapewni¢ maksymalne
bezpieczenstwo.

9) FAAC nie moze by¢ pociagnieta do odpowiedzialnosci za nieprzestrzeganie standardéw technicznych przy budowaniu bram i drzwi, ani za jakiekolwiek
deformacje bram ktére moga wystapi¢ w trakcie uzytkowania.

10) Przed wykonaniem jakichkolwiek prac, wytacz gtéwny wytacznik systemu zasilania.
11) Zasilanie urzadzenia poprzez wytacznik z odlegtoscig rozwarcia stykdw wynoszacg 3 mm lub wigcej.
12) Upewnij sie, ze przeciwpradowy wylacznik réznicowy o progu wytaczania 0,03 A znajduje sie w systemie elektrycznym.

13) Upewnij sie, ze instalacja ochronna jest w doskonalym stanie i podtacz ja do czesci metalowych. Dokonaj réwniez potaczenia zétto/zielonego
przewodu napedu.

14) Automat wyposazony jest w przeciwzgnieceniowe urzadzenie zabezpieczajace, ktore jest urzadzeniem kontrolujgcym site docisku do przeszkody.

15) Urzadzenia zabezpieczajace (np. fotokomorki, zabezpieczenia krawedziowe, itd.) ochraniajg przestrzen gdziekolwiek istnieje ryzyko ruchu
mechanicznego, np. zgniatanie, uwiezienie i przeciecie.

16) Kazde urzadzenie musi by¢ wyposazone w przynajmniej jedng tabliczke ostrzegawczg odpowiednio przymocowang do bramy, oprécz urzadzen
zabezpieczajgcych zgodnie z punktem 15 powyzej.

17) Firma FAAC Polska sp. z 0.0 nie moze by¢ pociagnieta do odpowiedzialno$ci odnosnie bezpieczenstwa i poprawnego funkcjonowania automatu w
przypadku gdy uzyte zostaty czesci inne niz oryginalne czesci FAAC.

18) Uzywaj tylko oryginalnych czesci zamiennych FAAC do prac konserwacyjnych.
19) Nie dokonuj zadnych modyfikacji elementéw automatu.

20) Instalator musi dostarczy¢ wszystkie informacje dotyczace manualnej obstugi systemu w przypadku awarii oraz przekazaé¢ ostatecznemu
uzytkownikowi ulotke dotaczong do produktu.

21) W trakcie dziatania urzadzenia zadne osoby nie powinny przebywac¢ w jego poblizu.

22) Trzymaj urzadzenia radiowe zdalnego sterowania i wszelkie inne urzadzenia sterujgce poza zasiegiem dzieci. Automat mogtby byé niechcacy
uruchomiony.

23) W przypadku zastosowania sterowania radiowego o bardzo duzym zasiegu nalezy maksymalnie zwigkszy¢ bezpieczenstwo przez uzycie
dodatkowych urzadzen zabezpieczajgcych.

24) Uzytkownik ostateczny musi unika¢ wszelkich préb samodzielnego naprawiania lub regulowania automatu. Prace te musza by¢ prowadzone tylko
przez wykwalifikowany personel.

25) To czego wyraznie nie okreslono w niniejszych instrukcjach nie jest dozwolone.



CENTRALA STERUJACA 452 MPS VER 2
(spowolnienie i obstuga elektrozamka)

1. OSTRZEZENIE

Wazne: Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci zwiazanych z centrala (podiaczenia, serwis)
nalezy zawsze odlaczyé zasilanie.

- Na linii zasilania nalezy zamontowac¢ wytacznik réznicowo-pradowy z bezpiecznikiem 6A

- Nalezy potaczy¢ przewéd uziemienia z wlasciwym ztaczem 13 (rys.2)

- Nalezy zawsze oddziela¢ przewody zasilajace od sterujacych. Aby uniknaé zakiécen elektrycznych
nalezy stosowa¢ ekranowane rurki na przewody lub stosowaé¢ przewody ekranowane (ekran
uziemiony).

2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Zasilanie 230Vac 50Hz

Pobé6r mocy 10W

Maks. moc silnika 800W

Maks. obcigzenie akcesoriami 500mA

Temperatura pracy -20°C do +55°C

Bezpieczniki 2 ( patrz rys.1)

Tryb pracy Automatyczny / Pétautomatyczny/ Bezpieczny/
Pétautomatyczny B / Dead-man C /

Krokowy

Czas otwarcia / zamkniecia Programowany 0-120 sek.

Czas pauzy 0, 10, 20, 30, 60, 120sek.

Opéznienie zamykania 0, 5, 10, 20sek.

Opodznienie otwierania 2 sek. (moze by¢ wytaczone)

Moment (sity) silnika Regulowanych 8 poziomdéw

Wejscia Otwieranie / Otwieranie wolnego skrzydta / Stop / Akcesoria zabezpieczajace /Zasilanie

Wyjscia Lampa ostrzegawcza / Silniki sitownikéw / Zasilanie akcesoriéw 24V dc / Wskaznik LED zasilania 24V / Fail safe

Szybkoztacze Minidec , Karta Dekodera Iub odbior.RP

Funkcje Regulowany czas pracy, pauzy, moment silnika — opdznienia zamykania i otwierania skrzydet - suw zwrotny -

zabezpieczenie zamykania i otwierania — wyprzedzenie lampy

Programowanie czas pracy, spowolnienie

3. PryTA ELEKTRONIKI CENTRALI 425 MPS
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| 1




LedOP_A

LED otwarcia catkowitego

LedOP_B
LedSTOP

LED: otwarcie skrzydfa 1 / zamkniecie
LED zatrzymanie

LedFSWCL LED: urzgdzenia bezpieczenstwa zamykania
LedFSWOP LED: urzadzenia bezpieczehstwa otwierania

DL10 LED: sygnalizacja trybu zapamietania czasu
J1 Ztacze niskonapieciowe

J2 Ztacze DECODER/ MINIDEC/ Odbiornik RP
J3 Ztacze zasilania 230 VAC

J4 Zigcze silnikéw i lampy ostrzegawczej

J5 Ztacze lampki kontrolnej i elektrozamka

F1 Bezpiecznik silnikow i uzw.pierw.transf. (F5A)
F2 Bezpiecznik niskonapieciowy (T800mA)

F Przycisk trybu programowania czasu

DS1 Mikroprzetaczniki 1

DS2 Mikroprzetaczniki 2

4. PotACZENIE ELEKTRYCZNE

P W o SN e A5
™ ™ |
Jao NE!
| 2 3 4 5 6|17 8 91071 lz I" 14 15 16117 I‘- 19 20 zl
PELN L Toow 8 Ocem § o | LAMP l ”HPEP | l | | i oA
= =
[=+] [=+]
A cz
_?_ 2 Vﬁc- 24 Vde
rrax. GOV 3w
280 VAC - = C
50 Hz - . g
12/13/16/17/19

Catkowite otwarcie wejscia 12V ac
wykorzystywane do
- . podtaczenia
Czesciowe otwarcie fotokomébrek

STOP

Kondensatory rozruchowe dostarczane sg w komplecie z sitownikami.

4.1. Podtaczanie fotokomoérek i urzadzen zabezpieczajacych

Przed instalacjg fotokomoérek Iub innych urzadzen nalezy najpierw okresli¢ przestrzen,
urzadzenia te maja zabezpieczac (rys.3)

Urzadzenia zabezpieczajgce przy zamykaniu: dziatajg tylko podczas zamykania bramy i sq przydatne
do zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydtem a innymi obiektami. Zabezpieczajq
przed uderzeniem lub przygnieceniem.

Urzadzenia zabezpieczajace przy otwieraniu / zamykaniu: dziatajq podczas otwierania i
zamykania bramy i sq przydatne do zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydtem a
innymi obiektami. Zabezpieczajq przed uderzeniem lub przygnieceniem.

ktorg

FAAC zaleca stosowanie przykiadowego schematu potaczen wg rys.4 dla przeszkéd statych
oraz schematu potaczen wg rys.5 dla przeszkdéd ruchomych.

Uwaga: jesli dwa lub wiecej urzadzen spetniaja ta sama funkcje (zamykanie lub otwieranie)
powinny by¢ one potaczone szeregowo (rys.12). Nalezy uzywac kontaktéw N.C. (normalnie
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zamkniety)

Urzadzenia zabezpieczajace zamykania / ot-

wierania

— Opening/closing safety devices

Rys. 3 Closing safety devices

Opening

Potaczenia par fotokomoérek zamykania,

par fotokomorek otwierania i par

otwierania/zamykania (zalecane potaczenie)
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Potaczenie pary fotokomorek zamykania i
pary fotokomoérek zamykania / otwierania
(potaczenie zalecane)
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Podiaczenie urzadzen zabezpieczajacych
zamykania i urzadzen zabezpieczajacych
otwieranie.
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Rys. 6
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Potaczenie bez urzadzen zabezpieczajacych.
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Rys. 7

Podtaczenie linii fotokomoérek zabezpiecza-
jacych otwieranie
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Podiaczenie jednej linii fotokomorek

zabezpieczajgcej zamykanie.
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Podtaczenie jednej pary fotokomoérek
zabezpieczajgcej zamykanie i jednej linii

fotokomorek zabezpieczajacej otwieranie.
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4.2. Ztacze 13 - zasilanie (rys.2)
PE: Uziemienie

N : 230V ~ zasilanie (neutralny)
L : 230V ~ zasilanie (linia)

Uwaga: dla poprawnego dzialania ziqcze musi by¢ podiaczone do przewodu uziemiajacego
uktadu. Nalezy zainstalowaé¢ dodatkowo termiczny wylacznik réznicowy na doprowadzeniu

zasilania.

Podtaczenie dwoch linii fotokomorek zabez-

Pieczajacych zamykanie.

) (

Q 10|H 12 1d‘14 15 16|Ix 15'1‘;‘ 20 21
A Blgp . LCCK
CFEN B WL
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Potaczenie szeregowe dwoch stykéw N.C.

Rys. 12

Podiaczenie rownolegte dwoch stykéw N.O.

- -

" -

Rys. 13

4.3. Ztacze J4 - silniki i lampa ostrzegawcza (rys.2)

M1

: COM / OP / CL: podtaczenie pierwszego silnika

Ztacze moze by¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydtowej

M2

: COM / OP / CL: podtaczenie drugiego silnika

Ztgcze nie moze by¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydtowej
LAMP: podiaczenie lampy ostrzegawczej (230V ~)

O



4.4.Ztacze J1 - Podfaczenia akcesoriow (rys.2)

OPEN A - wejscie ,Otwieranie catkowite” (kontakt N.O.): kazdy wchodzacy impuls ( z
rzycisku, detektora itp.) zamykajac kontakt powoduje catkowite otwarcie / zamkniecie obu skrzydet
bramy. Podigczenie kilku sterownikéw catkowitego otwarcia nalezy zrealizowaé poprzez réwnolegte
potgczenie kontaktow N.O. tych sterownikdéw (rys.13)

OPEN B - wejscie ,Otwieranie czesciowe” (kontakt N.O.) / Zamykanie: kazdy wchodzacy
impuls ( z przycisku, detektora itp.) zamykajac kontakt powoduje catkowite otwarcie / zamkniecie
obu skrzydta napedzanego pierwszym sitownikiem (M1). W trybie pracy B i C jest to sygnat
zamkniecia obu skrzydet bramy. Podtaczenie kilku sterownikéw czesSciowego otwarcia nalezy
zrealizowac poprzez rownolegte potaczenie kontaktow N.O. tych sterownikow (rys.13)

STP - wejscie STOP (kontakt N.C.) : kazdy wchodzacy impuls (np. z przycisku) otwierajac kontakt
powoduje zatrzymanie bramy. Podtaczenie kilku sterownikéw STOP nalezy zrealizowa poprzez
szeregowe potaczenie kontaktéw N.C. tych sterownikéw (rys.12)

Uwaga: jesli nie jest podfgczony zaden sterownik STOP nalezy zewrze¢ (potaczy¢) wejscie STPi - .

CL SFW - wejscie Urzadzen zabezpieczajacych proces zamykania (kontakt N.C.): zadaniem
tych urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktdérej pracuja poruszajace sie skrzydta bramy. W
trybie pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzen spowoduje zmiane kierunku pracy skrzydet lub
zatrzymanie i zmiane kierunku pracy skrzydet (patrz programowanie mikroprzetgcznikiem DS2-
SW2). Podczas zamykania bramy w trybie pracy B i C powodujg zatrzymanie bramy. Urzadzenia
podtagczone do tego wejscia nie dziatajg podczas otwierania. Uwaga: jezeli nie s podtaczone
urzadzenia zabezpieczajace procesu zamykania nalezy zewrzec¢ (potaczy¢) wejscie CL i -TX FSW
(rys.7)

OP SFW - wejscie Urzadzen zabezpieczajacych proces otwierania (kontakt N.C.): zadaniem
tych urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktoérej pracujg poruszajace sie skrzydta bramy. W
trybie pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzen spowoduje zatrzymanie i zmiane kierunku pracy
skrzydet. Podczas otwierania bramy w trybie pracy B i C powodujg zatrzymanie bramy. Urzadzenia
podtagczone do tego wejécia nie dziatajg podczas zamykania. Uwaga: jezeli nie sg podtaczone
urzadzenia zabezpieczajgce procesu otwierania nalezy zewrzec¢ (potaczyé) wejscie OP i -TX FSW
(rys.7)

- minus zasilania akcesoriéw

+ plus zasilania akcesoriow 24 V dc
Wazne: maksymalne obcigzenie pradowe dla tego wyjscia
wynosi 500mA.

-TX SFW - wyjscie minus dla nadajnikow fotokomodrek. Jezeli wykorzysta sie to wyjscie jako
minus zasilania nadajnika fotokomodrki mozna uzywac funkcji FAIL SAFE (tryb Pracy Zabezpieczonej
- patrz programowanie mikroprzetgcznikami DS2-SW2). Jezeli ta funkcja jest uruchomiona centrala
sterujgca przed uruchomieniem napedu sprawdza poprawno$¢ dziatania fotokomorek.

4.5. Ztacze J5-Lampa sygnalizacyjna i elektrozamek (rys.2)

W.L. - Zasilanie lampy sygnalizacyjnej
tampe sygnalizacyjng 24Vdc - maks.3W podfacza sie pomiedzy to wyjscie i wyjscie zasilania +24V.
Nie nalezy przekraczaé podanej maksymalnej mocy urzgdzenia.

LOCK - Zasilanie elektrozamka
Elektrozamek 12 V ac podtacza sie pomiedzy to wyjscie i wyjscie zasilania +24V.

4.6. Ztacze J1 - Szybkozlacze wpinane (rys.2)

Ztacze to jest przeznaczone do podtaczania takich urzadzen zewnetrznych jak Minidec, Dekoder,
odbiorniki RP ( rys. 14, 15, 16 i 17). Wpinanie tych urzadzen jest dopuszczalne jedynie przy
wytaczonym zasilaniu centrali sterujacej.



Rys. 14 Rys. 17

LB
i
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RP 433 DS / 5L
RP 868 DS / SLH

452 MPS HRAC

|

Uwaga: dwodch urzadzen jak
PLUS 433 lub 868, Digicard,
Digikey nie wolno podigczaé |,
réwnolegle do jednego
dekodera. Nalezy stosowaé
dodatkowe dekodery.

PLUS 423 / 258
DESIKEY
DASICARD

5. MIKROPRZELACZNIKI PROGRAMOWANIA
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Czas pauzy podany w sekundach.

DS1 Rys. 185

Rys. 18a



Na ptycie gtdwnej znajdujq sie dwie grupy mikroprzetacznikow DS1 (rys.18a) i DS2 (rys.18b), ktore
pozwalajg zaprogramowac parametry pracy napedu.

5.1. MIKROPRZELACZNIKI DS1 (rys.18a)

Sita skrzydta 1i 2
Przetgczniki SW1, SW2 i SW3 stuzg do ustawiania sity z jakg pracuje sitownik pierwszego skrzydta. Do
regulacji sity pracy drugiego skrzydta stuza przetaczniki SW4, SW5 i SW6.

Uwaga: dla sitownikdw hydraulicznych nalezy ustawi¢ maksymalng site a pozadang wyregulowacd
zaworem kontroli sity pracy wbudowanym w sitownik hydrauliczny

Tryb pracy
Do ustawienia trybu pracy stuzg przetaczniki SW7, SW8, SW9 i SW10. Wybdr trybu A lub S umozliwia
ustawienie czasu pauzy (czasu po otwarciu, po uptywie ktérego, brama zacznie sie zamykacd) .
Dostepne tryby pracy (ich opis jest zamieszczony w tabeli 3/ a, b, ¢, d, e, f) sq nastepujace: A - S
(automatyczne), E - EP - B (pdtautomatyczne), C (dead-man).

Opéznienie zamykania
Przetagcznikami SW11 i SW12 mozna ustawia¢ opdznienie rozpoczecia zamykania skrzydta 1 w
stosunku do skrzydta 2 tak aby przy domknieciu unikng¢ zachodzenia skrzydet bramy.

5.2. MIKROPRZELACZNIKI DS2 (rys.18b)

Opodznienie otwierania

Przetacznikiem SW1 mozna ustawia¢ opdznienie rozpoczecia otwierania skrzydta 2 w stosunku do
skrzydfa 1 tak aby przy otwieraniu unikna¢ uderzania skrzydet bramy o siebie.

Tryb awaryjny

Przetacznik SW2 stuzy do ustawienia trybu pracy napedu w przypadku gdy zadziata fotokomorka
zabezpieczajaca przy zamykaniu badz otwieraniu bramy. Mozliwa jest zmiana kierunku ruchu bramy
poprzedzona jej zatrzymaniem badz tez natychmiastowa zmiana kierunku bez zatrzymania bramy.
Tryb Fail Safe (kontrolowany)

Przetacznikiem SW3 mozna uaktywni¢ tryb pracy, w ktérym centrala sterujaca przed uruchomieniem
sitownikdw wykona test fotokomorek zabezpieczajacych. Negatywny wynik testu powoduje
unieruchomienie bramy.

Suw zwrotny i dopchniecie

Uzywajac przetacznika SW4 mozna wiaczy¢ funkcje suwu zwrotnego i dopchniecia. Suw zwrotny
powoduje przed otwarciem bramy poczatkowe popchniecie skrzydet w kierunku zamykania po to, aby
umozliwi¢ otwarcie elektrozamka. Dopchniecie to funkcja nadajaca sitownikom maksymalng sitg w
momencie domkniecia bramy tak, aby pokonac¢ ewentualny opdr elektrozamka i zatrzasngé brame.

6. URUCHOMIENIE
6.1. Kontrola diod swiecacych LED

Ponizsza tabela pokazuje stan diod LED w relacji do sygnatéw na wejsciach centrali sterujacej.
Znaczenie: LED swiecacy = kontakt zamkniety
LED zgaszony = kontakt otwarty

Stan wejs¢ sygnalizowany diodami LED

LED SWIECACY ZGASZONY
OP_A Funkcja Funkcja
uaktywniona nieaktywna
OP_B Funkcja Funkcja
uaktywniona nieaktywna
STOP Funkcja Funkcja
nieaktywna uaktywniona
FSWCL Zabezpieczenia | Zabezpieczenia
nieaktywne aktywne
FSWOP Zabezpieczenia Zabezpieczenia
nieaktywne aktywne

Uwaga: wyttuszczeniem podano stany dla bramy w fazie spoczynku (brama zamknieta)



Dodatkowo dioda LED DL10 wskazuje stan bramy wg tabeli:

DL10
Brama Brama w Programowa
zamknieta: ruchu lub w nie czasu
Dioda zgaszona fazie pauzy: pracy:
Dioda $wieci dioda
intensywnie
miga

6.2. Kierunek pracy skrzydet i sprawdzenie sity

1) Ustaw mikroprzetaqczniki na ptycie 425 MPS zgodnie z opisem zamieszczonym w rozdziale
5.

2) Odfacz zasilanie elektroniki.

3) Odblokuj sitowniki i recznie ustaw skrzydta w potowie ich drogi w czasie normalnej pracy.

4) Zablokuj sitowniki.

5) Przywrd¢ zasilanie elektroniki.

6) Podaj sygnat na wejscie OPEN A (rys.2) i zaobserwuj czy skrzydfa sie otwieraja.
Uwaga: jesli podanie sygnatu spowodowato zamykanie sie skrzydet to nalezy po odtaczeniu
zasilania zamieni¢ miejscami przewody zasilania silnikéw (czarny i brazowy) na ptycie
elektroniki.

7) Sprawdz site dziatania sitownikdw i w razie potrzeby ustaw pozadang site wedtug opisu w
rozdziale 5.1

8) Zatrzymaj brame sygnatem STOP.

9) Odblokuj sitowniki, zamknij brame recznie i zablokuj sitowniki.

6.3. Ustawianie czasu pracy sitownikow

Ostrzezenie: podczas tej procedury urzadzenia

zabezpieczajace sg_nieaktywne! Nalezy upewnic
sie, ze miejsce pracy skrzydet jest wolne od

przeszkdd i bezpieczne.

Czas otwierania / zamykania skrzydet jest ustalany wg procedury uczenia.

PROGRAMOWANIE SKROCONE

Procedura uczenia:

Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete i naci$nij przycisk F na jedng sekunde: dioda LED DL10
zacznie migac a skrzydta zaczna sie otwierac.

Zaczekaj az skrzydta osiagng umowny punkt otwarcia i podaj sygnat na wejscie OPEN A ( z pilota
lub z przycisku sterujgcego) aby zatrzymaé brame. Skrzydta zatrzymajg sie a dioda LED DL10
przestanie migac.

Procedura jest zakoriczona i brama jest przygotowana do pracy.

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Sprawdz czy skrzydta bramy s domkniete.

Nacisnij przycisk Fna czas dtuzszy niz 3 sek.(dioda LED DL10 zacznie migac i pierwsze skrzydto
rozpocznie otwieranie). Kolejno podawane impulsy do wejscia OPEN-A ustawiajg nastepujace
parametry:

1-impuls ustawia czas otwierania pierwszego skrzydfa, poda¢ go w koncowej fazie ruchu przed
osiggnieciempotozenia koncowego

2-impuls ustawia czas spowolnienia, poda¢ gdy skrzydto osiggnie potozenie korncowe

3-impuls ustawia czas otwierania drugiego skrzydta

4-impuls ustawia czas spowolnienia przy otwieraniu drugiego skrzydta, podaé¢ gdy osiggnie
potaczenie koncowe

5-impuls ustawia czas zamykania skrzydfa drugiego



6-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu skrzydta drugiego, poda¢ gdy osigagnie
potozenie koncowe
7-impuls ustawia czas zamykania pierwszego skrzydta
8-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu pierwszego skrzydta, podac¢ gdy osiagnie
potozenie koncowe

Po podaniu ostatniego (6smego) impulsu dioda DL10 przestanie miga¢ -
programowanie jest zakonczone. Nastepny impuls do wejscia OPEN A spowoduje otwarcie bramy
zgodnie z nowymi parametrami pracy.

6.4. Wyprzedzajace swiecenie lampy
Jezeli pozadane jest zwiekszenie bezpieczenstwa uzytkowania catego uktadu napedu bramy
mozna dodatkowo uaktywnié funkcje wyprzedzenia swiecenia lampy ostrzegawczej, ktéra bedzie
uruchomiona na 5 sek. przed rozpoczeciem otwierania skrzydet bramy.

Procedura uaktywnienia funkcji wyprzedzenia lampy:

1 - upewnij sie, ze brama jest zamknieta

2 - roztacz i utrzymuj otwarty kontakt STOP

3 - sprawdz czy dioda DL10 jest zgaszona (jesli sie
$wieci to znaczy, ze funkcja wyprzedzenia jest juz
aktywna)

4 - nacisnij krotko przycisk F i sprawdz, czy dioda
DL10 zaswiecita sie

5 - zamknij kontakt STOP (dioda DL10 zgasnie)

Procedura wytaczenia funkcji wyprzedzenia lampy:

1 - upewnij sie, ze brama jest zamknieta

2 - roztacz i utrzymuj otwarty kontakt STOP

3 - sprawdz czy dioda DL10 sie Swieci (jesli jest
zgaszona to znaczy, ze funkcja wyprzedzenia jest
juz wytgczona)

4 - nacis$nij krotko przycisk F i sprawdz, czy dioda
DL10 zgasta

5 - zamknij kontakt STOP

7. Sprawdzenie systemu automatyki
Jesli programowanie funkcji zostato zakonczone nalezy sprawdzi¢ czy caly system dziata
poprawnie.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic¢ na site z jakg pracujg skrzydta bramy oraz poprawnosé dziatania
urzadzen zabezpieczajacych (akcesoridéw).

10



