infoUWAGA !!! Pamigé zawierajaca informacje o pilotach i konfiguracji znajduje si¢ na
plytce sterownika w podstawce MEM. W przypadku awarii sterownika mozna przetozy¢ t¢
pamigé do innego sprawnego sterownika, bez konieczno$ci ponownej rejestracji wszystkich
pilotow i konfiguracji sterownika.

Antena - najprostsza anten¢ wykonaé mozna z przewodu o dlugosci min. 25 cm
i podtaczy¢ ja do zacisku nr 1. W przypadku klopotéw z zasiggiem nalezy zastosowaé
anten¢ zewngtrzna. Anten¢ nalezy zamontowaé powyzej sterownika, prowadzac
przewod pionowo na kolkach dystansowych, przewodu nie wolno zawija¢ i tworzy¢
petli

Gwarancja

Sterownik CSA-930 objety jest 12 miesigczna gwarancja. Producent zapewnia, ze przy
prawidlowym montazu oraz eksploatacji okres jego bezawaryjnego dziatania bedzie
znacznie dtuzszy. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen :

o powstalych wskutek nieprawidtowej instalacji, samodzielnych napraw i zmian,
e spowodowanych przekroczeniem dopuszczalnych obciazen lub napigc,
e mechanicznych - obudowy sterownika i pilotow.

Data sprzedazy .......ccccoceevuennne

Podpis i pieczatka sprzedawcy........cceeveverienenienenienenieienene

&

Radiowy system kontroli dost¢pu
RADIO REMOTE CONTROL CSA-930

obstuga max. 384 pilotow radiowych ze zmiennym kodem KeeLoq Microchip,
zaawansowane mozliwo$ci i proste programowanie (3-cyfrowy wyswietlacz),
usuwanie z pamieci sterownika dowolnego pilota (bez ingerencji w pozostale)
— np. gdy zostat zgubiony lub skradziony,

blokowanie wybranego pilota lub pojedynczego przycisku (odblokowywanie
mozliwe jest bez posiadania pilota) — np. mieszkaniec nie ptaci za parking -
administracja blokuje mu przycisk sterujacy brama wjazdowa, a pozostawia
przycisk sterujacy elektromagnesem w furtce — po optaceniu zaleglosci nastgpuje
odblokowanie przycisku (bez posiadania danego pilota),

przyporzadkowanie dowolnego przycisku pilota do obslugi dowolnego
kanalu, moze by¢ przeprowadzone dla kazdego pilota oddzielnie — jeden
uzytkownik ma pilot 2-przyciskowy i otwiera bramg przyciskiem nr 1, a drugi
uzytkownik ma pilot 3-przyciskowy i otwiera t¢ sama bramg przyciskiem nr 3 (a
przyciski 1 i 2 wykorzystuje do obstugi innych urzadzen firmy EL-EM),
sprawdzanie iloSci zarejestrowanych pilotéw — czy nie zarejestrowano
dodatkowego pilota,

wejscie w tryb programowania zabezpieczone jest kodem dostepu, ktory moze
by¢ zmieniony i zabezpiecza przed osobami nieupowaznionymi do zmian,
pamigc ostatnich 128 zdarzen (numer pilota i numer nacisnigtego przycisku),
po odebraniu sygnatlu sterownik wySwietla numer pilota, az do odebrania
sygnalu kolejnego pilota - jezeli pilot lub przycisk pilota jest zablokowany — to
przed numerem pilota, wySwietlana jest informacje o zablokowaniu,

4 kanaly niezalezne lub parami zalezne, 4 przekazniki (styki zwierne),

kanaty zalezne sterowane dwoma lub jednym przyciskiem (cyklicznie),
ustawienia dla kazdego z kanatéow oddzielnie: praca bistabilna (z pamigcia
stanu) lub monostabilna, ustawianie czasu w zakresie 0,5 sek. — 17 min.,
wyjsécie do przekaznika sygnalizacji, sygnalizacja zataczenia/rozlaczenia i/lub
praca ciagta lub przerywana, ustawianie czasu pracy w zakresie 1-255 sek.,
funkcja kopiowania pami¢ci EEPROM - na wypadek uszkodzenia sterownika
przez piorun lub w celu przeniesienia zarejestrowanych pilotow do innego
sterownika (bez koniecznosci ich ponownej rejestracji).
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Przycisk C  — wejscie w tryb programowania, cofnigcie do menu wyzszego poziomu
Przycisk A — przejscie do nastgpnej pozycji, dodanie czasu,
Przycisk ¥ — przejscie do poprzedniej pozycji, odjgcie czasu,

Przycisk OK — wejscie do podrzgdnego menu, zatwierdzenie i zapamigtanie zmian.

MEM — pamig¢ glowna sterownika EEPROM 25LC640

COPY M. - pamig¢ do ktorej kopiowana jest pamig¢ MEM (polecenie S2 w menu P4)
WORK — pozycja jumpera w trakcie normalnej pracy !!!,

COPY — pozycja jumpera w trakcie kopiowania pamigci EEPROM,

(e) Jezeli kanat jest wylaczony, to ustawienia przyciskow przyporzadkowanych do

danego kanatu sg ignorowane.

odblokowanie wszystkich
pilotow i ich przyciskow

S1 wys$wietla dSP i ilo§¢ pilotow : 0 —
ilo§¢ zarejestrowanych pilotow 384
Najpierw wykona¢ czynnosci opisane w
S2 punkcie  (f).  Wyswietlany  jest
kopiowanie pamigci komunikat ALL COP , po nim nalezy
EEPROM (f) zatwierdzi¢ klawiszem ,OK”.
Potwierdzenie powtarza sig 2 razy.

sS3 Wyswietlany jest komunikat bLO OFF,

po nim nalezy zatwierdzi¢ klawiszem
,OK.”. Potwierdzenie powtarza si¢
2 razy.

N S4 Wyswietlany jest komunikat COP  SP,
% nadanie wszystkim pilotom po nim nalezy zatwierdzi¢ klawiszem
g domyslnych przyciskow »OK.”. Potwierdzenie powtarza sig
Yy & UL - U4 2raz
o 5 z Y-
£} Uwaga! Operacja nieodwracalna.
g S5 Wyswietlany jest komunikat ALL dEL,
=

kasowanie wszystkich pilotow

po nim nalezy zatwierdzi¢ klawiszem
,OK.”. Potwierdzenie powtarza si¢
2 razy.

S6

zmiana kodu dostgpu

Wyswietlony zostaje Cod i aktualny
kod dostgpu, nastgpnie mozemy
wprowadzi¢ nowy kod, postepujac tak
samo, jak przy wprowadzaniu kodu przy
wejsciu do programowania. Nowy kod
zapamigtywany jest po naci$nigciu
»OK” po 3 cyfrze kodu. Wczesniej
mozemy zrezygnowac¢ ze zmiany kodu
przyciskiem ,,C”.

Dioda POWER OK. — sygnalizuje prawidtowe zasilanie.

Zasilanie: 15-24V AC/DC lub na zaméwienie 12V AC/DC,

Pobdr pradu : max. 150 mA przy zalaczonych 4 przekaznikach.

Whbudowane przekazniki : max. 1A przy 128V, wyprowadzone styki zwierne.
FLASH : wyjscie do podtaczenia przekaznika (12V) sygnalizacji.

Antena : teleskopowa lub styki do podlaczenia anteny zewngtrzne;.

Obudowa typu E — ozdobna puszka natynkowa biata, wymiary 95x80x35 mm.

(f) Aby skopiowa¢ pamig¢ EEPROM, nalezy odlaczy¢ zasilanie sterownika, do podstawki
COPY M. wilozy¢ pamig¢ 25LC640, przetozy¢ jumper do pozycji COPY, zalaczy¢
zasilanie i przejs¢ do menu S2. Po zakonczeniu kopiowania nalezy wylaczy¢
zasilanie sterownika, przetozy¢ jumper do pozycji WORK, wyja¢ pami¢é z podstawki
COPY M., opisa¢ pamig¢ i przechowywaé w bezpiecznym miejscu.
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zarzadzanie pilotami

384

wybor
numeru
pilota

EEE — na wybranej pozycji nie zarejestrowano pilota

Wyséwietlony zostanie numer pozycji i mozna zarejestrowac
nowego pilota na dang pozycj¢ tak samo, jak w menu P2 lub
nacisna¢ ,,C”, aby anulowal rejestracjg. Po zarejestrowaniu

nastepuje przejscie do zarzadzania nowym pilotem LO .

LO LOO pilot aktywny
blokowanie catego pilota LO1 pilot zablokowany
L1 L10 przycisk 1 aktywny
blokowanie przycisku 1 L11 przycisk 1 zablokowany
L2 L20 przycisk 2 aktywny
blokowanie przycisku 2 L21 przycisk 2 zablokowany
L3 L30 przycisk 3 aktywny
blokowanie przycisku 3 L31 przycisk 3 zablokowany
L4 L40 przycisk 4 aktywny
blokowanie przycisku 4 L41 przycisk 4 zablokowany
L51 przycisk 1
] LS ] L52 przycisk 2
P rZ}i(c;Isll;(lilolo(tSmgl L53 przycisk 3
L54 przycisk 4
L61 przycisk 1
] L6 ] L62 przycisk 2
P rZ}i(c;Isll;(lilozo(tSmgl L63 przycisk 3
L64 przycisk 4
L71 przycisk 1
] L7 ] L72 przycisk 2
P rz}i(c:ll;}io;)(zimgl L73 przycisk 3
L74 przycisk 4
L81 przycisk 1
] L8 ] L82 przycisk 2
P rZ}i(c;Isll;(liloé‘o(tsfugl L83 przycisk 3
L84 przycisk 4
L9 Wyswietlony zostanie numer pilota

usuwanie pilota

i dEL -

usunigcie

potwierdzi¢ ,,0K”

nalezy

Praca normalna - sterownik po odebraniu sygnatu z pilota wyswietla :

numer pilota do czasu odebrania nastgpnego sygnatu lub

informacj¢ bAt inumer pilota, jezeli nalezy wymieni¢ baterie w pilocie lub
informacj¢ bLO inumer pilota, jezeli caly pilot jest zablokowany lub

informacj¢ PbL i numer pilota, jezeli przycisk pilota jest zablokowany lub

informacje POF i numer pilota, jezeli przycisk nie jest przyporzadkowany do zadnego
kanatu lub kanat jest wytaczony lub

informacjg ,,——-"" jezeli pilot nie jest zarejestrowany.

Wejscie w tryb programowania

Nacisna¢ przycisk ,,C” przez min. 0,5 sek.

Jezeli kod dostgpu jest ustawiony na OOO (ustawienie fabryczne) otrzymamy
informacje Cod OFF i mozemy przej$¢ do programowania.

Jezeli kod dostgpu zostal zmieniony, to zostanie wy$wietlona informacja Cod,
nastgpnie nalezy przyciskami +/- wybra¢ poprawna pierwsza cyfre kodu i zatwierdzié
klawiszem ,,OK”. Podobnie ustawiamy 2 i 3 cyfr¢ kodu. Jezeli wpisany kod jest
poprawny, to przechodzimy do sekcji programowania.

Whpisywanie kodu dostgpu mozemy przerwaé w kazdej chwili przyciskiem ,,C”.

Jezeli wpisany kod nie jest poprawny lub w trakcie wpisywania kodu nastapi 2 sek.
przerwa, to sterownik przetaczy si¢ na normalny tryb pracy.

Kolejnos$¢ programowania :

1.

nbkwe

6.

Menu giéwne
PO — przegladanie rejestru zdarzen

P1 — ustawienia kanaléw, domyslne przyporzadkowanie przyciskow, sygnalizacja
P2 — szybkie rejestrowanie pilotow od pierwszej wolnej pozycji,
P3 — zarzadzanie pilotami, kasowanie, blokowanie pilota lub przycisku, zmiana

Ustawi¢ w menu P1 : jednostkg czasu UO, przyporzadkowanie przyciskow do kanatow
oraz rodzaj pracy kanatow Ul-U4, zalezno$ci migdzy kanatami US5-U6 oraz rodzaj
sygnalizacji U7 . Przed przej$ciem do punktu 2 sprawdzi¢ ustawienia w menu P1.
Zarejestrowac piloty w menu P2.

[Opcja] Zmieni¢ ustawienia wybranych pilotdéw w menu P3.

Sprawdzi¢ ilo$¢ zarejestrowanych pilotow w menu P4 - S1.

[Opcja] Wykona¢ kopi¢ pamigci EEPROM w menu P4 - S2.

[Opcja] Zaprogramowa¢ kod dostgpu do sterownika w menu P4 - S6.

przyporzadkowania klawiszy do kanatow dla kazdego pilota oddzielnie, mozliwo$é
zarejestrowania pilota na dowolna pozycjg.

P4 — funkcje zaawansowane: sprawdzenie ilosci pilotow, odblokowanie wszystkich pilotow,

przyporzadkowanie klawiszy do kanatoéw dla wszystkich pilotow, kopiowanie pamigci
EEPROM, kasowanie wszystkich pilotdw, zmiana kodu dostgpu.



P1
ustawienia

(a) Jezeli kanaly ustawione sa jako zalezne ze sterowaniem jednoprzyciskowym, to para
kanatow 1-2 sterowana jest przez przycisk przyporzadkowany do kanatu 1, a para 3-4
przez przycisk przyporzadkowany do kanatu 3 (sprawdzi¢ ustawienia U1-U4).

(b) Ustawienia U7 dotycza wytacznie kanalow monostabilnych (czas liczony jest od momentu
zataczenia kanatu). Dla kanalow bistabilnych sygnalizacja wystgpuje zawsze w postaci: 1
krotki sygnat — zalaczenie kanatu, 2 krotkie sygnaty — wylaczenie kanatu.

UWAGA : Po kazdej zmianie przyporzadkowania domyS$inych przyciskow w Ul-U4
(pozycje zacieniowane), aby zmiany te wprowadzi¢ dla wszystkich zarejestrowanych juz
pilotéw nalezy wykona¢ funkcjg w menu P4-S4 (patrz nizej pkt d).

e Nacisna¢ dowolny przycisk pilota. Wyswietlone SP  oznacza,
ze sterownik odebrat poprawny pierwszy sygnat z pilota.
1 - e Nacisna¢ ponownie ten sam przycisk pilota. Zostanie
384 wys$wietlony numer pozycji zarejestrowanego pilota (c),
wyswietlany lub znak ,,—— oznaczajacy blad podczas rejestracji.
jest numer e Po poprawnym zarejestrowaniu pilota sterownik wyswietla
pierwszej nastgpna wolna pozycj¢ i gotowy jest do nowej rejestracji.
wolnej o Rejestracje mozna przerwac przyciskiem ,,C”.
pozycji e Podczas rejestracji kazdy pilot przejmuje przyporzadkowanie
przyciskow do odpowiednich kanatéw zgodnie z aktualnymi
ustawieniami U1 - U4 (d).

P2
rejestrowanie pilotow

FUL

wszystkie pozycje sa zajgte

(c) Jezeli sprobujemy zarejestrowaé w pilota juz zarejestrowanego, to po dwukrotnym
nacis$nigciu przycisku zostanie wyswietlony numer pozycji jaka pilot aktualnie zajmuje.

(d) Zmiana ustawien w U1-U4 (przyporzadkowanie przyciskow) nie powoduje zmian w
pilotach juz zarejestrowanych. Aby zmieni¢ przyporzadkowanie przyciskow we
wszystkich pilotach juz zarejestrowanych nalezy zmieni¢ ustawienia U1-U4, a nastgpnie
skorzysta¢ z opcji S4 w menu P4. Jezeli chcemy zmieni¢ przyporzadkowanie
przyciskow tylko w niektdrych pilotach to nalezy uzy¢ opcji L5-L8 w menu P3.

e Po,,OK” zostanie wy$wietlona informacja o ostatnim odebranym

sygnale: numer przycisku - ,,——-"" - numer pilota.
PO o Nacisnigcie przycisku ,,OK” spowoduje wyswietlenie informacji o
przegladanie przedostatnim zdarzeniu, kolejne naci$nigcia to kolejne zdarzenia.
rejestru e Sterownik zapamigtuje ostatnich 128 zdarzen.
zdarzen e Po wyswietleniu ostatniego zapamigtanego zdarzenia lub osiagnigciu

konca pamigci zdarzen sterownik wychodzi z przegladania zdarzen..
e W kazdym momencie mozna przerwac przegladanie klawiszem ,,C”.

UOO jednostka czasu 0.5 sek. Czas ustawiony w
uo UO1 jednostka czasu 1 sek. punktach U1-U4 1 U7
jednostki nalezy pomnozy¢ przez
UO2 jednostka czasu 4 sek. jednostke czasu UO.
U10 kanal wylaczony
U1l domyslnie sterowanie przyciskiem 1 0
Ul U12 domyslnie sterowanie przyciskiem 2 bistabilny
kanat1 | U13 domyslnie sterowanie przyciskiem 3 1-255 .
U14 domyslnie sterowanie przyciskiem 4 n}onostabﬂny
(jedn. UO)
U20 kanatl wylaczony
U21 domyslnie sterowanie przyciskiem 1 0
uz2 U22 domyslnie sterowanie przyciskiem 2 bistabilny
kanat2 | U283 domyslnie sterowanie przyciskiem 3 1-255 .
U24 domyslnie sterowanie przyciskiem 4 n}onostabﬂny
(jedn. UO)
U30 kanatl wylaczony
U31 domyslnie sterowanie przyciskiem 1 0
U3 U32 domyslnie sterowanie przyciskiem 2 bistabilny
kanat3 | U33 domyslnie sterowanie przyciskiem 3 1-255 .
U34 domyslnie sterowanie przyciskiem 4 n}onostabﬂny
(jedn. UO)
U40 kanatl wylaczony
U41 domyslnie sterowanie przyciskiem 1 0
ua U42 domyslnie sterowanie przyciskiem 2 bistabilny
kanat4 | U43 domyslnie sterowanie przyciskiem 3 1-255 .
U44 domyslnie sterowanie przyciskiem 4 n}onostabﬂny
(jedn. UO)
U50 kanaly 1 i 2 niezalezne
us U51 kanaly 1 i2 zalezne, sterowanie dwoma przyciskami
kanaly U52 kanaly 1i 2 zalezne, sterowanie jednym przyciskiem (a)
112 praca cykliczna OUT1-OUT2-OUT1-...
US53 kanaly 1 i2 zalezne, sterowanie jednym przyciskiem (a)
praca cykliczna OUT1-STOP-OUT2-STOP-OUTI-...
U60 kanaly 3 i 4 niezalezne
U6 U61 kanaly 3 i4 zalezne, sterowanie dwoma przyciskami
kanaly U62 kanaly 31 4 zalezne, sterowanie jednym przyciskiem (a)
3i4 praca cykliczna OUT3-OUT4-OUT3-...
U63 kanaly 3 i 4 zalezne, sterowanie jednym przyciskiem (a)
praca cykliczna OUT3-STOP-OUT4-STOP-OUT3-...
U7 U70 sygnalizacja wylaczona
sygnali- | U71 sygnalizacja ciagta cz]a-ls ;ziifaiia
zacja (b) | U72 sygnalizacja przerywana (jedn. UO)

UWAGA : Rejestr zdarzen zostaje wykasowany razem z funkcja kasowania wszystkich
pilotow S6.
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