





748 P -

749 P

Naped 748 P- 749 P jest silownikiem elektromechanicznym do
bram przesuwnych, wprawiajacym w ruch skrzydlo bramy za
pomoca kola zebatego sprzezonego z listwa zebata
zamocowana na bramie. Jest to naped samoblokujacy, ktéry
posiada mechaniczna blokade gdy silnik nie pracuje. Po
zautomatyzowaniu brama jest blokowana w pozycji STOP i
dlatego nie ma potrzeby stosowania dodatkowego zamka.
Silownik 748 P- 749 P jestwyposazany w centrale sterujaca, ktdéra
jest wbudowana do wewnatrz.

1. OPIS | CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
Charakterystykatechniczna

Rys. 1

1) Pokrywasilownika 7)  Otworymocowaniaoslony

2) Obudowa centrali 8 Otwory mocowania
sterujacej silownika

3) Podstawacentralisterujocej
4) Cenfralasterujaca
5) Przepust dla kabli
6 Mechanizm

9 Wylacznik krancowy
10) Kolozebate

11) Sinikelektryczny

12) Uziemieniesilownika

odblokowujacy
Model 748 P 749 P
Zasilanie 230V~ 50Hz 230V~ 50Hz
Pobor mocy 350 W 500 W
Pobérpradu 1.5A 22A
Silnik elektryczny (rpm) 1400
Kondensator 10 YF/400V [ 12.5 uF/400V
Przelozenie przekladni 1:25
Kolo zebate 216 \ 214
Listwa zebata modul 4
Moment max. 15 Nm 20 Nm
Sila max. 45 daN 70 daN
Zabezp. termiczne 140°C 140°C
Czestotliwosc pracy 30% 40%
Temperatura pracy -20°C +55°C
Ciezar silownika 10kg \ 11kg
Stopien ochrony P44
Max. ciezar bramy 500 kg 1000 kg
Predkosc przesuwu 12 m/min 10 m/min
Max. dlugosc bramy 15m

2. SCHEMAT STANDARDOWEJ INSTALACIJI

1) Silownik z wbudowana centrala sterujaca
2) Fotokomorki

3)  Wylacznik kluczykowy

4)  Lampa sygnalizacyjna

5)  Odbiomik fal radiowych

Uwaga: 1) Uzywajodpowiedniosztywnych/elastycznych

rurek do polozenia kabli.

2) Zawsze trzymaj kable niskiego napiecia z dala
odkablizasilojacych230V. Dla unikniecia przebic
uzywaj oddzielnych, dobrze izolowanych
przewodow.

3. INSTALACJA NAPEDU

3.1. KONTROLA WSTEPNA

Dlazapewnienia prawidlowej pracy napedu, konstrukcjabramy
musi spelniac nastepujace warunki:
o  Ciezarbramy nie wiekszy niz: 500 kg dla 748 P, 1000 kg dia 749 P
e Sztywnaisolidna konstrukcja bramy
e Gladka plaszczyzna bramy na powierzchni pionowej oraz
brak wystepdw na gbérnej krawedzi, uniemozliwiajace
prowadzenie gérne.
e Dobra pracabramy; przesuw bez opordw i zatarc na calej
drodze przesuwu.
e Brakwachliwoscibocznejbramy.
Dobry stan systemu trzymania gérnego i dolnego systemu
jezdnego zréwnym prowadzeniem.
Tylko dwa kola lub zespoly jezdne.
Obecnosc ogranicznikdw ruchu bramy przy ofwieraniu i
zamykaniu (odboje mechaniczne). Odbojnik krancowy przy
otwieraniu powinien byc zamontowany do podloza w
odleglosciokolo 2 cm od koncowej pozycjikrawedzi bramy.
e Brak blokad i zamkniec dodatkowych.
Jezelimusza byc wykonane jakiekolwiek przerdbkilub poprawki
na bramie, nalezy je zrobic przed zainstalowaniem napedu.
Dobry stan konstrukcji bramy ma decydujace znaczenie dia
poprawnej, niezawodne;j i bezpiecznej pracy napedu.

3.2. MONTAZSILOWNIKOW

1) Wykonac wykop pod plyte fundamentowa, tak jak
pokazano na rys. 3.
Dla zapewnienia prawidlowego zazebienia miedzy kolem
zebatym a listwa zebata, plyta fundamentowa powinna
byc ustawiona w sposdb pokazany na rys. 4a (zamykanie
prawe) lub na rys. 4b (zamykanie lewe).

Uwaga: Zaleca sie zamontowac plyte podstawy silownika na

fundamencie cementowymw odleglosciokolo 50 mm od poziomu

podloza (rys. 5).

2) Wykonac przepusty rurowe i oprzewodowanie. Przewody
elastyczne powinny wychodzic okolo 3 cm od otworu
wejsciowego plyty (rys. 3).



Wazne: 1) Podlaczyc kabel uziemiajacy instalaciji, tak
jak pokazano na 12, rys. 1.

2) Standardowo, silownik jest przygotowany do
montazu po prawej stronie bramy (patrzac
od wewnatrz). Jezeli jednak ma byc on
zamontowany po lewej stronie, nalezy
zamienic polaczenia przy zaciskach silnika
oraz wylacznika krancowego.

L©
Rys. 3 @
I o,i B
I — N
N\ [
© Wa
[} ﬁ
o o / rCBl rﬂl o™
N n \l\l\ ll\ “
~ R T [ °E% ey Y
I lt—1 90 t",“ | I
R U & A
w =)
s L)
120 _0+50 Rvs. 4 50
S. 40
Y 70 Rys.5
| | | | | | | |
3
900 ] I
B N
o o] N
0+50 | | 200
Rys. 4b Rys. 6

3
)
5)

6

7)

8)

Zacementowac plyte dokladnie w plaszczyznie poziomej.
Zaczekac na zwiazanie cementu z podlozem

Polozyc kable elektryczne dla polaczenia akcesoridw i
zasilania elektrycznego (pkt.2). Dla ulatwienia pdzniejszych
polaczen elektrycznych w cenftrali sterujacej, nalezy
wyprowadzic kable na okolo 20 cm od otworu w plycie
fundamentowej.

Zamocowac silownik na plycie, wykorzystujac dolaczone
wkrety i podkladki, tak jak pokazano narys. 6._Ustawianie
silownika pokazano na rys. 5. Przeprowadzic kable przez
otwdrwejsciowy (5, rys. 1) w podstawie obudowy silownika.
W wersji silownika z wbudowana cenftrala sterujaca
przeprowadzic kable przez otwdr w podstawie wspornika
centrali (3, rys. 1), wykorzystujac dlawik z wyposazenia.
Wykonac podlaczenia elekiryczne do centrali sterujacej
zgodnie z instrukcja do niej dolaczona.

Uwaga: Wymiary podano w mm.
3.3. MONTAZ LISTWY ZEBATEJ

1) Mocowac listwe zebata (dostarczana oddzielnie) za
pomocasrub TE 8 x25ielementdw (tulei) dystansowych do
spawania, tfak jak pokazano na rys. 7. Dla unikniecia
spawania elementdw do bramy zaleca sie stosowanie
specjalnych elementéw do przykrecenia do bramy.

Uwaga: Zalecasie dokrecanie srub mocujacychlistwy zebatej w

gdrnejczesciotworulistwy. Takie polozenie pozwoli w przyszlosci

podniesc listwe gdy z czasem brama zacznie sie opuszczac.

2) Odblokowac silownik (patrz pkt. 6).

3) Otworzyc brame przesuwajac jarecznie.

4) Oprzec na kole zebatym silownika pierwszy odcinek listwy
zebatej, poziomujacjado pierwszego elementumocowania
(rys. 8).

5) Przymocowac odcinek listwy do skrzydlabramy zapomoca
zacisku (rys. 8).



Rys. 7

Rys. 8

6) Przesuwac brame recznie w kierunku zamykania az do
trzeciego elementu (dystansu) mocowanialistwy, nastepnie
lekko go przyspawac.

7) Po wykonaniu sprawdzenia, przyspawac ostatecznie
wszystkie (zazwyczajtrzy) elementy mocujace do bramy.

Abyzamocowac poprawnie pozostale odcinkilistwy zebatejaz

do krawedzi pozycji zamkniecia, nalezy:

8) Przylozyc nastepny odcinek listwy zebatej do konca
poprzedniego odcinka, zachowujac prawidlowy poziom i
skokzebdw listwy, wykorzystujac w tym celu element sluzacy
za przeciwzebatke (np. inny odcinek listwy) - rys. 9.

9 Przesuwac brame recznie w kierunku zamykania az do
kolejnego elementu (dystansu) mocowanialistwy (rys. 9).

Uwaga: Sprawdzic czy wszystkie odcinkilistew pracujadobrze na

kole zebatym. Jezeli nie, to dopasowac polozenie silownika na

podstawie.

10) Przyspawac ostatecznie elementy mocujace do bramy (rys. 9).
Uwaga: a) Bezwzglednie nie spawac elementdw listwy do
dystansdw ani miedzy soba.

b) Bezwzglednie nie stosowac smaru lub innych
produktéw smarnych miedzy kolem zebatym
a listwa zebata.

11) Aby otfrzymac prawidlowy luz miedzy kolem zebatym a
listwa, obnizyc silownik o 1,5 mm regulujac polozenie srubami
plyty fundamentowej (rys. 10). Po zakonczeniu tej regulaci
dobrze dokrecic sruby mocujace silownik do podstawy.

Uwaga: W przypadku nowej bramy nalezy sprawdzic ten luz

(rys.11) po uplywie kilku miesiecy od montazu.

12) Sprawdzic czy brama pracuje prawidlowo, bez opordw i
tarc na calej drodze przesuwu.
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Rys. 10

Rys. 11

3.4. USTAWIENIE KSZTALTOWNIKOW KRANCOWEK

Silownik jest wyposazony w krancdwke mechaniczna, dzwigowo-
obrotowa, sterujacazatrzymaniem ruchu bramy w momencie,
w ktérym ksztaltownik, umocowany na gérnej czescilistwy zebatej
zadziala na dzwignie wylacznika az do interwenciji
mikrowylacznika (rys.12)

Aby prawidlowo ustawic dwa ksztalfowniki krancéwek (na
wyposazeniu) nalezy:

1) Zasilic urzadzenie.

2) Przesunac brame recznie (po uprzednim wysprzegleniu) w
kierunku ofwierania, zatrzymujac ja ok. 2 cm od miejsca
mechanicznego koncajoazdy.

3) Przesunac ksztaltownik po listwie w kierunku otwarcia (rys.
13). Gdy tylko LED krancéwki otwierania (FCA) umieszczony
na plycie centrali sterujacej zgasnie, przesunac do przodu
ksztaltownik o okolo 30 mmilekko przyspawac go nalistwie
(rys.13).

4) Przesunac brame recznie w kierunku zamykania,
zatrzymujac ja ok. 2 cm od migjsca mechanicznego konca
jazdy.

5) Przesunac ksztaltownik po listwie w kierunku zamykania.
Gdy tylko LED krancéwki zamykania (FCC) zgasnie,
przesunac do przodu ksztaltownik o okolo 30 mm i lekko
przyspawac go do listwy.

Uwaga: Ksztaltowniki sa przystosowane do ewentualnego
mocowania przy pomocy srub i wspornikdw U (rys.12). Nalezy
wtedy przymocowac wsporniki U do listwy. Nastepnie
zamontowac ksztaltowniki krancéwek uzywajac zalaczonych
srub i podkladek. W razie potrzeby przeprowadzic ponownie
regulacje pozyciji ksztaltownikdw po przykreceniu.



Rys. 13

Wazne: a) Ksztaltownik powinien wlaczac krancdéwke na
czesci wygietej, tak jak pokazano na rys.12

b) Aby uniknac "przejscia" ksztaltownika przez
krancéwke (bez zadzialania na wylacznik)
zaleca sie wypracowanie czesci zagietej

koncowej, jaknarys.12

6) Zablokowac ponownie uklad (patrz pkt. 5)

Wazne: Przed podaniem impulsu upewnic sie czy bramy nie

mMozna przesunac recznie (czy na pewno jest zablokowana).

7)  Wykonac jeden kompletny cykl bramy (otwarcie i
zamkniecie) aby sprawdzic prawidlowe zadzialanie
krancowek.

Uwaga: Aby uniknac uszkodzen silownika i/lub przerw w pracy

napedu konieczne jest pozostawienie okolo 2 cm wolnej

przestrzeni pomiedzy brama a mechanicznymi odbojnikami

konca jazdy

8) Dokonac ostatecznych regulacji w polozeniach
ksztaltownikdw krancdwek i przyspawac je ostatecznie do
listwy zebatej.

4. URUCHAMIANIE URZADZENIA.

1) Zaprogramuj centrale sterujaca stosownie do potrzeb
uzytkownika korzystajac z oddzielnej instrukcji dolaczonej
do centrali.

2) Podlaczzasilanieisprawdz diody swiecace LED, odnoszac
ich stan do instrukcji centrali sterujacej.

3) Po sprawdzeniu pracy napedu (pkt. 5), zamocuj pokrywe
przy pomocy dolaczonychsrub, fak jok pokazanonarys. 14.

5. TESTOWANIE NAPEDU.

Ostroznie sprawdz dzialanie silownikaiwszystkich podlaczonych
akcesoridw.

Przekaz uzytkownikowi "Instrukcje Uzytkowania". Wyjasnij jak
dziala caly naped i jak uzywac go prawidlowo, zgodnie z

Rys. 14

przeznaczeniem. Poinformuj uzytkownika o potencjalnych
zagrozeniach i niebezpieczenstwach zwiazanych z
automatyzacja bramy wjozdowe;.

6. PRACA W TRYBIE RECZNYM.

W razie potrzeby, brama moze byc obslugiwana recznie np. w
przypadku zaniku zasilania w sieci lub stwierdzenia
nieprawidlowosciw pracy napedu. Do odblokowania silownika
sluzy mechanizm odblokowujacy (6, rys. 1).

Aby odblokowac silownik nalezy:

- otworzyc oslone i wprowadzic klucz do zamka (rys. 15);

- przekrecic klucz w strone zgodna z ruchem wskazdéwek
zegara oraz otworzyc pokrywe mechanizmu
odblokowujacego, tak jak pokazano narys. 15.

Po odblokowaniu mozna otwierac lub zamykac brame recznie.

W celu ponownego zablokowania silownika zamknij pokrywe

mechanizmu odblokowujacego i przekrec klucz w zamku.

Uwaga: Po ponownym wlaczeniu zasilania, nalezy wykonac
pelny cykl otwarcia bramy.

Wazne: Przed podaniem impulsu upewnic sie czy bramy nie
mozna przesunac recznie (czy na pewno jest zablokowana).

7. SPECJALNE ZASTOSOWANIA
Nie maspecjalnych zastosowan

8. KONSERWACJA

Dokonywac okresowejkontrolikonstrukcji bramy aw szczegdlnosci
prawidlowej pracy zawiasdw. Okresowo sprawdzac
prawidlowosc regulacji zabezpieczenia przeciw zgnieceniu i
skutecznosc ukladu odblokowania pozwalajacego na obsluge
reczna.

Wszelkie urzadzeniazabezpieczajace powinny byc sprawdzane
najrzadziejco 6 miesiecy.

9. NAPRAWY

Ewentualne naprawy moga byc wykonywane wylacznie przez
upowazniony Serwis Techniczny FAAC.



10. LAMPA SYGNALIZACYJNA 230 V/ 24V
@43

Rys. 1 Rys. 2
Rys. 3 Rys. 4
10.1 INSTALACJA 10.2 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE
Wazne: Przewdd A (rys. 2) nalezy podiaczyc do centralisterujacejzgodnie
e Lampazprzerywaczem na 230Vac, 50Hz z instrukcja. Przewdd do podiaczenia lampy powinien miec
e Lampa bez przerywacza 24Vdc przekrdj min. 1.5 mm?,
Lampa powinna byc instalowana wewnatrz albo nazewnatrz  10.3 OBSLUGA
przy uzyciu mocowania wystepujacego w zestawie (rys. 112)  wymiane zaréwek przeprowadzic jok pokazano na rys.4. Moc
zarbwek powinna byc nastepujaca: E27-230V/40W i E14-24V/
15W

11. FOTOKOMORKA

Fotokomorka sklada sie z nadajnika i odbiornika promieni podczerwonych, modulowanych. Wykorzystywana jest jako urzadzenie
zabezpieczajace. Zasloniecie promienia swietinego powoduje zmiane stanu styku elektrycznego na odbiorniku.

Rys. 1 Rys. 2 Rys. 3
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Rys. 4 Rys.5 Rys. 6 Rys. 7
11.1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA 113 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE
ZASILANIE 24Vac/Vdc . Wykpnqc podloczghio elekfryczne na listwach zaciskowych
OBO o7 0 odbiornika i nadajnika (rys.5)
POBOR PRADU X mA RX 50 mA e Podlaczyc instalacje elektryczna fotokomdrek do cenftrali
ZASIEG 15m sterujacej, korzystac z diagramu zawartego w instrukcji centralli
OSIOWANIE automatyczne sterujacej w celu zapoznania sie z réznymi konfiguracjami
CZASWYKRYWANIA podiaczen .
PRZESZKODY 13ms 114 USTAWIENIE (OSIOWANIE)
ZAKRES TEMPERATURY PRACY -20°C +55°C Wazne: Fotokomorki dostrajaja sie same i nie potrzeba ich
OBCIAZENIEMAX. STYKOW 1A-28Vdc /0,5A-120Vac |  dostraiac przed instalacja (samoosiowanie). _
TYP STYKOW NO / NC Uwaga: dla prawidlowego ustawienia konieczne jest nalozenie
— / zewnetrznych obudéw fotokomérek przed rozpoczeciem
INSTALACJA na scianie / na slupku ustawienia, tak jak pokazano na rysunku é
WYMIARY patrzrys. 1 e Zasilic fotokomorke sprawdzajac zaswiecenie sie LED DL1 na
odbiorniku (rys.5)

11.2 MONTAZ

Wazne: Dla zapewnienia maksymalnej efektywnosci pracy

umiejscowic odbiornik (rys.2 -punkt A) i nadajnik (rys.2 -punkt B)

tak aby byly w osi.

Wazne: W przypadku gdy przewidzione sa dwie pary

fotokomérek, dla unikniecia wzajemnych interferencji strumieni,

umiescic odbiorniki po przeciwnych stronach.

Montaz jest mozliwy na dwa sposoby:

e Na scianie (rys.3)

o Na specjalnej kolumnie (rys. 4)

e (zwrécic uwage na przygotowania wstepne dla podlaczen
elektrycznych).

e Sprawdzic czy fotokomorki sa poprawnie ustawione. LED DL2
na odbiorniku swieci kiedy ustawienie jest poprawne.

e Jesli LED LD2 na odbiorniku nie swieci, sprawdzic najpierw czy
podlaczone jest zasilanie, czy LED LD1 swieci, a nastepnie
wyregulowac pozycje odbiornika tak, aby fotokomorki sie
widzialy.

11.5 OBSLUGA

VISION nie wymaga dodatkowej obslugi.

Dla prawidlowej pracy wskazane jest sprawdzanie calego

systemu co 6 miesiecy.

Jezeli to konieczne nalezy usunac srubokretem gdérna obudowe

fotokomérki jak na rys.7.

apparecchiature elettroniche FAAC / FAAC electronic
control unit / platine électronique FAAC / elekfronisches
Steuergerat FAAC / equipo electrénico FAAC
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12. USTAWIENIE KODOW (KODOWANIE) W switch w odbiorniku jest latwy dostep, natomiast aby dostac sie
WERSJI DS. do takich samych przelacznikdéw w pilocie nalezy zdjac obudowe

Do kodowania systemu nalezy uzyc przelacznikdw dip-switch
DST1 w odbiorniku i w pilocie ustawiagjac je w pozycji ON lub OFF w
dowolnej kombinaciji ( rys. 11,1 13). Do 12 przelacznikéw dip-

tak jak pokazano na rys. 12.
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12.1 Ustawienie kodow w systemie dwukanalowym CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA:
(patrzrys. 14)
. ) ) . . MODEL ODBIORNIKA RP 433 EDS
Ustawic dowolny kod na pierwszych osmiu przelacznikach dip- -
switch na gléwnym odbiorniku RX1. Cztery ostatnie przelaczniki ZASILANIE 20+ 30VDC
ustawic w pozycji OFF. POBOR PRADU 6mA
W drugim odbiorniku RX2, pierwsze osiem przelacznikbw ustawic CZESTOTLIWOSC 433,92 MHz + 100 KHz
w taki sam sposéb jak w odbiorniku RX1. TEMPERATURA PRACY -20°C +55°C
szery.os’ro’rme p.I.'ZG|CICZhIkI mozna ustawic w sposdb .dolwolny z ZASIEG DZIALANIA 50m
wyjatkiem pozycji OFF na wszystkich czterech. Ustawienie kodu
(przelacznikdw dip-switch) na pilocie musi byc identyczne jok w MAX. ILOSC KANALOW 1
odbiorniku RX2. Nalezy nacisnac P1 na pilocie dla sprawdzenia STOPIEN OCHRONY /
odbiornika RX1 (pierwszego kanalu) oraz P2 dla sprawdzenia WYMIARY 52x65x20 mm
RX2 (drugiego kanalu).
13. ANTENA DO ODBIORNIKA 443 MHZ

12.2 Ustawienie kodéw w systemie dwukanalowym PLUS

(patrzrys. 15)

Ustawic dowolny kod na pierwszych osmiu przelacznikach dip-
switch na gléwnym odbiorniku RXA (wspdlnym dla wszystkich
uzywanych). Cztery ostatnie przelaczniki ustawic w pozycji OFF.
Ustawic taki sam kod jak w odbiorniku RXA w pozostalych
indywidualnych odbiornikach RX1, RX2, RX3
Cztery ostatnie przelaczniki mozna ustawic w sposdéb dowolny z
wyjatkiem pozycji OFF na wszystkich czterech. Upewnic sie, ze
nie ustawiono takiego samego kodu na dwdch réznych
odbiornikach. Postepowac w ten sposéb dopdki nie zaprogramuje
sie wszystkich indywidualnych odbiornikéw (max. 15 szt.).
Ustawienie kodu na pilotach musi byc identyczne jak w
indywidualnych odbiornikach RX1, RX2, RX3 .... Nacisnac przycisk
P2 na pilocie dla obslugi odbiornika RXA (przy gléwnym
urzadzeniu) oraz P1 dla obslugi indywidualnego odbiornika RXT,
RX2, RX3 ... (przy urzadzeniach indywidualnych).

Rys. 16
DANE TECHNICZNE
POLARYZACJAPIONOWA
CZESTOTLIWOSC 433,92 MHz
IMPEDANCJA 50 g
WYSOKOSC 17cm
PRZEWOD 5m




14. 748 MP ELEKTRONICZNA CENTRALA STERUJACA

UWAGA: Przed dokonaniem jakiejkolwiek czynnosci (podlaczenie, programowanie lub konserwacja) nalezy odlaczyc zasilanie
elekiryczne.

14.1 Rozmieszczenie i podlaczenie elekiryczne

Bezpiecznik F1 (silnik): 3,15 A / 250 V-5x20

Bezpiecznik F2 (akcesoria): 500 mA / 250 V-5x20

Bezpiecznik F3 (logika): 250 mA / 250 V -5x20

Szybkozlacze CN3 dla szybkiego podlaczenia kart z Dekoderem SL/DS., MINIDEC SL/DS., RP 433 ESL/EDS karty (rys. 19)
Trymer OP/CL: regulacji maksymalnego czasu pracy. Maksymalny czas pracy powinien byc regulowany od 7 do 70 sekund.
Trymer PAUSA: regulacji czasu przerwy (logika A/S/OP) Przerwa jest regulowana od 8 do 200 sekund.

Trymer sprzegla: regulacji momentu roboczego. Sila jest regulowana od 0 do 40 daN.

Dioda FCC: sygnalizacji stanu krancdwki zamykania.

Dioda FCA: sygnalizacji stanu krancéwki otwierania.

10. Dioda FTSW: sygnalizacji stanu zabezpieczen.

11. Dioda OTWARCIE "B'": sygnalizacji sterowania otwierania czesciowego.

12. Dioda OTWARCIE "A": sygnalizacji sterowania otwierania calkowitego.

13. Dioda STOP: sygnalizacji sterowania zatrzymaniem.

14. Dioda diagnostyki: patrz punkt 4.

15. Listwa zaciskowa CN2 niskiego napiecia: jest wykorzystywana do podiaczenia krancoéwki i wszystkich akcesoridow (rys. 17).
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RP 433 EDS
RP 433 ESL

748 MP

FAAC

Rys. 19

Opis listwy zaciskowej

Com. - punkt wspdlny (-)

Stop (N.C.) - Styk STOP’u: rozumie sie dowolne urzadzenie (np.:
przycisk), ktérej otwieragjac styk moze zatrzymac przesuw bramy.
Dla zainstalowania wiekszej ilosci urzadzen zatrzymujacych
laczyc styki N.C. szeregowo.

UWAGA: Jezeli nie beda podlaczane urzadzenia STOP nalezy
mostkowac wejscia Com. i N.C. Stopu.

A (N.O.) - Sterowanie OPEN "AP.TOTALE" (otwarcie calkowite):
rozumie sie dowolne urzadzenie (przycisk , fotfokomorka, czujnik
itp.). ktdére zamykajac styk moze dac impuls otwarcia calkowitego
i/lub zamkniecia bramy.

B (N.O.) - Sterowanie OPEN "AP.PARZIALE" (Otwarcie czesciowe):
rozumie sie dowolne urzadzenie (przycisk , fotfokomorka, czujnik
itp.), ktdére zamykajac styk moze dac impuls ofwarcia
czesciowego (1 metn) i/lub zamkniecia bramy. Przy zainstalowaniu
wiekszej ilosci urzadzen laczyc styki N.O. rdwnolegle.

FOTO

N.O. - Styk zabezpieczenia przy zamykaniu: rozumie sie dowolne
urzadzenie jok wyzej, ktdére otwierajac styk daje efekt
zabezpieczenia podczas zamykania. Efekt fen moze byc rézny
w zaleznosci od zaprogramowania za pomoca mikrowylacznika
4 (patrz paragraf 14.2.3).

UWAGA: Jezeli nie beda podlaczone zadne urzadzenia

zabezpieczajace zamykanie nalezy zmostkowac dwa zaciski
Com i NC wejscia FOTO.

Krancéwka NC (Finecorsa NC)

Ap. - Styk krancéwki otwierania (N.C.)
Com. - Wspdiny (-)
Ch. - Styk krancowki zamykania (N.C.)

Silownik 748 jest dostarczany z krancéwka podlaczona dla
zamykania bramy w prawo od silownika (widok wewnatrz
posesji). W przypadku zamykania w lewo konieczne jest
odwrécenie kabli na zaciskach Ap. i Ch.

30 Vdc

-, - Wspdiny

+ , - Zasilanie akcesorii (+30 Vdc)

UWAGA: Maksymalne obciazenie akcesorii wynosi 500 mA
16. Szybkozlacze CN7 dla podlaczenia przewodu czujnika
elektronicznego pomiaru przeszkody (opcjonalnie).

Mikrowylacznik programowania: (patrz paragraf 14.2)
Listwa zaciskowa CN1 (230V).

17.
18.

Opis listwy zaciskowej

LINE IN

F: Zasilanie 230V (Faza)

T: Podlaczenie uziemienia
N: Zasilanie 230V (Neutralny)

ouTt
Lampa: Wyjscie lampy pulsujacej

MOTORE

Ap./Com./Ch: Podlaczenie silnika elekirycznego

Silownik 748 jest dostarczany z siinikiem elektrycznym podlaczonym
dla zamykania bramy w prawo od silownika (widok od wewnatrz
bramy). W przypadku zamykania w lewo konieczne jest
odwrbcenie kabli na zaciskach Ap. i Ch.

14.2 Programowanie mikrowylacznikéw
Aby zaprogramowac dzialanie napedu nalezy dzialac na
odpowiednie mikrowylaczniki (rys. 17- odn. 18) jak na nizej
podanym schemacie.

3 4

LOGIKA ZABEZPIECZENIA
DZIALANIA SW1 | SW2 K SW4
A OFF OFF NIEZWLOCZNE OFF
S ON OFF ODWROCENIE RUCHU
E OFF | ON ZATRZYMANIE |
ODWROCENIE RUCHU PO | ON
AP ON ON USUNIECIU PRZESZKODY
ELEKTRONICZNY CZUINIK | ...
PRZESZKODY
NIEAKTYWNE OFF
AKTYWNE ON




14.2.1 Logikidzialania

Dostepne sa cztery nastepujace logiki dzialania (tryby pracy):
A: "AUTOMATYKA" E: "POLAUTOMATYKA"

S: "ZABEZPIECZENIA" AP: "AUTOMATYKA KROKOWA"
Dzialanie réznych logik jest pokazane w tab. a-b-c-d.

1422 Elekironiczny czujnik przeszkody.

Funkcja musi byc aktywowana tylko jesli czujnik przeszkody jest
instalowany jako akcesoria dodatkowe.

14.2.3 Dzialanie akcesoriois zabezpieczajacych zamyknie
Istnieje mozliwosc wyboru sposobu dzialania akcesoriow
zabezpieczajacych zamykanie. Przy wykryciu przeszkody
podczas zamykania:

Nastepuje odwrocenie kierunku przesuwu
Nastepuje zatrzymanie ruchu bramy i
ponowne otwieranie po usunieciu

- OFF (wylaczone):
- ON (wlaczone):

15. SPECJALNE ZASTOSOWANIA
Nie ma specjalnych zastosowan

16. KONSERWACJA

Dokonywac okresowej konftroli konstrukcji bramy a w szczegdinosci
prawidlowej pracy zawiasdw. Okresowo sprawdzac
prawidlowosc regulacji zabezpieczenia przeciw zgnieceniu i
skutecznosc ukladu odblokowania pozwalajocego na obsluge
reczna.

Wszelkie urzadzenia zabezpieczajace powinny byc sprawdzane
najrzadziej co 6 miesiecy.

17. NAPRAWY

Ewentualne naprawy moga byc wykonywane wylacznie przez
upowazniony Serwis Techniczny FAAC.

przeszkody
Tab. A Tab. C
LOGIKA “A” IMPULSY LOGIKA “E” IMPULSY
POLOZENIE | rwaRCIE-A | OTWARCIE-B | STOP | ZABEZPECZENIA POLOZENIE | OrWARCIE-A | OTWARCIE-B | STOP | ZABEZPECZENIA
BRAMY ZAMYKANIA BRAMY ZAMYKANIA
. Otwiera
Otwierai : . . ) : . .
ZAMKNIETA CzesClowo | Nie reaguje ZAMKNIETA Otwiera O’nmlero Nie reaguje
zomyko po zamyka po (otwarcie nieaktywne) Cczesciowo (otwarcie nieaktywne)
czasie pauzy .
czasie pauzy
S5m0 Nsizymispouescd
OTWARTA Z Wznawia odliczanie czasu nmmumu OTWARCIE Ponownie zamyka -
PAUZA pauzy peesod(oiwace pEsiod/Ghace
rieckywne) rieckre)
ZAMYKANA Ponownie ofwiera Zafrzymuje P?;rzzpf ZAMYKANA Ponownie otwiera Zafrzymuie P]o[flrz2p3k’r
Nereaguepo , i .
OTWIERANA | kompefymowarcu | Nie reaguje Nie reaguie OTWIERANA Zatrzymuje Nie reaguje
czesconym
Niereaguje | Niereaguje Niereaguje | Niereaguje
ZATRZYMANA Zamyka niezwlocznie (otwarcie (otwarcie ZATRZYMANA Zamyka (otwarcie (otwarcie
nieaktywne) | nieaktywne) nieaktywne) | nieaktywne)
Tab. B Tab. D
LOGIKA “S” IMPULSY LOGIKA “OP” IMPULSY
POLOZENIE ZABEZPIECZENIA POLOZENIE ZABEZPIECZENIA
OTWARCIE-A - OTWARCIE-A -B P
BRAMY OTWARCIE-B STOP A BRAMY OTWARCIE STO|
Otwieral nggfﬁo i Ni j Otwieral czzl\giice)\r/\c/]o i Ni j
ZAMKNIETA | zamyka po iereaguje ZAMKNIETA | zamyka po ie reaguje
Czosié chzy zomyko po (otwarcie nieaktywne) czosig pcﬁzy zomyko po (otwarcie nieaktywne)
czasie pauzy czasie pauzy
OTWARTAZ : Ponownie OTWARTAZ . Zabezpieczenia
PAUZA Ponownie zamyka zamyka PAUZA Ponownie zamyka Zarmykania
. ; ) Patrz pkt . : . Patrz pkt
ZAMYKANA Ponownie otwiera Zatrzymuje 1493 ZAMYKANA Ponownie otwiera Zatrzymuje 1493
OTWIERANA Ponownie zamyka Nie reaguje OTWIERANA Zatrzymuje Nie reaguje
) ) Niereaguje | Niereaguje ) ) Niereaguje | Niereaguje
ZATRZYMANA Zamyka niezwlocznie (otwarcie (otwarcie ZATRZYMANA Zamyka niezwlocznie (otwarcie (otwarcie
niecktywne) | nieaktywne) nieaktywne) | nieaktywne)

(*1): Jezeli pauza ustawiona jest na mniej niz 5 sekund to po usunieciu przeszkody brama zamyka sie po 5 sekundach.
UWAGA: Reakcjana podanie kolejnego impulsu opisana jest w nawiasach.
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