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DEKLARACJA ZGODNO SCI UE
Producent: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - WLOCHY
Deklaruje, ze: modut sterowania 624BLD
« spetnia podstawowe wymagania bezpieczenstwa nastgpujacych dyrektyw EEC:
2006/95/EC Dyrektywa Niskich Napig¢
2004/108/EC Dyrektywa o Kompatybilnos$ci Elektromagnetycznej
Uwagi dodatkowe:
Niniejszy wyréb zostat poddany badaniu w typowej konfigura
(Wszystkie wyroby wyprodukowane przez FACC S.p.A.).
Bologna, 01 marca 2008
Dy r zarzadzajacy
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OSTRZEZENIA DLA INSTALATORA
OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZE NSTWA

1) UWAGA! W celu zapewnienia bezpiecze nstwa 0s6b, nale zy
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doktadnie zapozna ¢ sie z niniejszymi instrukcjami.
Nieprawidiowa instalacja lub nieprawidtowe u  zycie wyrobu
moze spowodowa ¢ powa zne obra zenia.

Przed rozpoczeciem instalacji wyrobu nalezy doktadnie
zapoznac sie z niniejszymi instrukcjami.

Nie wolno zostawia¢ materiatdbw opakowaniowych (tworzyw
sztucznych, polistyrenu itd.) w zasiegu dzieci, gdyz materiaty
takie stanowig powazne zrédlo zagrozenia.

Zachowac¢ niniejsze instrukcje na przysztosé.

Wyréb ten zostat zaprojektowany z myslg o uzyciu zgodnym
zopisem w niniejszej dokumentacji. Wszelkie inne
zastosowania, nie opisane tutaj, moga narazi¢ dobry stan
techniczny i sprawne dziatania wyrobu oraz/lub stanowi¢ zrédto
zagrozenia.

FAAC zrzeka si¢ odpowiedzialnosci za szkody plynace
z nieprawidiowego  uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu
niezgodnego z przeznaczeniem.

Nie wolno instalowa¢ urzadzenia w $rodowisku wybuchowym:
obecno$¢ gazéw lub oparéw zapalnych stanowi powazne
zagrozenie dla bezpieczenstwa.

FAAC nie ponosi odpowiedzialno$ci za nie postepowanie
zgodnie z zasadami sztuki (Dobrymi Praktykami) podczas
budowy elementéw bram lub drzwi, ktére zostang
zmechanizowane, lub jakichkolwiek inne nieprawidtowosci
(deformacje) powstate podczas uzytkowania.

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy systemie
nalezy odcig¢ zasilanie.

Linia zasilania zautomatyzowanego systemu musi zostaé
wyposazona w przetacznik wielobiegunowy z odlegloscig
otwarcia stykéw wynoszaca przynajmniej 3 mm. Wraz
z przelacznikiem wielobiegunowym zaleca sig¢ zastosowanie
roztacznika termicznego (bezpiecznika topikowego) 6 A.

Przed systemem nalezy zainstalowaé przetacznik réznicowy
0,03 A.
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Nalezy upewni¢ sie, ze uktad uziemiajacy jest prawidiowo
skonstruowany oraz podtaczy¢ do niego metalowe elementy
obudowy.

Urzadzenia bezpieczenstwa (EN 12978 standard) zabez-
pieczajg obszary zagrozenia przed niebezpieczenstwami
zwigzanymi z ruchem maszyny , takimi jak zgniecenie,
ciggnigcie czy rozrywanie.

Poza urzadzeniami opisanymi w punkcie 15 zaleca sig
zastosowanie przynajmniej jednej lampy kontrolnej do
kazdego systemu (np. FAACLIGHT ) oraz znaku ostrze-
gawczego odpowiednio przymocowanego do konstrukciji
ramy.

FAAC zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci odnosnie
bezpiecznego i sprawnego dziatania, jezeli zastosowane
zostang elementy nie wytworzone przez firmg FAAC.

Do wszelkich prac konserwacyjnych nalezy uzywac jedynie
czesci FAAC.

Nie wolno w Zaden spos6b modyfikowa¢ elementéw
systemu.

Podczas pracy wyrobu, w jego poblizu nie moga znajdowac
sie dzieci lub dorosli.

Piloty zdalnego sterowania oraz inne generatory sygnatow
nalezy trzyma¢ z dala od dzieci, aby zapobiec przypad-
kowemu uruchomieniu systemu.

Tranzyt dopuszczalny jest jedynie, kiedy system znajduje sie
w stanie spoczynku.

Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek
préb naprawy czy innych bezposrednich prac przy systemie;
w razie koniecznosci nalezy skontaktowac sie z wykwalifiko-
wanym serwisem.

Konserwacja: ~ sprawno$¢  systemu nalezy  sprawdzac
przynajmniej co 6 miesiecy, szczegdlnie sprawno$¢ urzadzen
zabezpieczajacych (w tym sile nacisku sitownika, gdzie jest to
przewidziane) oraz mechanizméw zwalniajacych.

Zabrania si @ wykonywania wszelkich czynno $ci i prac
nie opisanych wyra znie w niniejszej instrukcji.
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1 OSTRZEZENIA

Uwaga: Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy module sterowania (wykonywanie podtaczen lub konserwacii), nalezy zawsze

odtaczy¢ zasilanie.
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MODUL STEROWANIA 624 BLD

- Zainstalowa¢, przed systemem, wytacznik réznicowopradowy o odpowiednim progu zataczenia.
- Podiaczy¢ przewdd uziemienia do zacisku na ztaczu J9 modutu (patrz Rysunek 2).

- Nalezy zawsze oddziela¢ przewody zasilani od przewodéw sterowania oraz przewodéw urzadzen bezpieczenstwa (przyciski, odbiorniki,
fotokomorki, itd.). W celu unikniecia zakiécen nalezy uzywac osobnych pancerzy lub przewodéw ekranowanych (z uziemionym ekranem).

2 SPECYFIKACJE TECHNICZNE 3  UKLAD ORAZ ELEMENTY SKt ADOWE 624BLD
(T 7
230 V~ (+6% -10%) - 50/60 Hz E@ﬂ -
Napi gcie zasilania * lub e =
115 V~ (+6% -10%) - 50/60 Hz &
Pobér mocy 7W @ f
K /| ~N
Maksymalne 300 W — 3
obci azenie silnika 32) 2
Zasilanie @ ]
akcesoriow 24V (prad staly) N
~N
Maks. pr ad
- 500 mA
akcesoriow k4
2
Temperatura pracy od -20C do +55T N
BCN
F1=F5A-250VF2=T08A-250V : v-<
Bezpiecznik * lub @ Awaryjny - bL5 [O] i
F1=F10A-120VF2=T08A-120V @+ sToP-DL4 [O] ~
Czas pracy Programowalny (od 0 do 4 minut) @ @ _ Fsw-pL3 i
112
Czas pauzy Programowalny (od 0 do 4 minut) @ @ "‘
-]
Moc silnika Programowalna — 50 pozioméw oéfuchylanie - DL8 ~
O
Programowanie 3 pozionjykprogr’rlslmowania. zapewniajace FCA-DLS s
wigksza elastycznosé pracy - rec_pLr -
: Ztacze do podtgczenia rejestratora, Q ! 33 "~
Szybkozt aczki dekodera, odbiornika RP/RP2 ] @& )
Wyjscia 4 wyjscia programowalne
programowalne z 18 r6znymi funkcjami
_ Rysunek 1J

Funkcje

Zarzadzanie spowolnieniem
szlabanu, wyswietlanie komunikatéw
awarii, technologia szyny BUS oraz
zintegrowany wykrywacz obiektow
metalicznych

3.1 OPIS ELEMENTOW

DL

Ekran sygnaléw oraz programowania

* Napiecie zasilania oraz bezpieczniki zaleza od zakupionej wersji

LED

Diody kontrolne sygnaléw wejsciowych

Panel zaciskow niskiego napiecia

Panel zaciskowy do podiaczenia silnika, lampy migajacej oraz wentylatora

Ziacze przefacznika krancowego otwierania

Ziacze dekodera, rejestratora, / odbiornika RP

Ziacze przefacznika krafcowego zamykania

Zlacze czujnika hamowania belki szlabanu

Ziacze kondensatora silnika

Panel zaciskowy podiaczania zasilania 230 V (prad zmienny)

a ci petli i 1oraz 2

uzwojenia p 6w oraz silnika (F 5A)

Bezpiecznik niskiego napiecia oraz akcesoriow (1 800mA)

Przycisk programowania F

Przycisk programowania +

Przycisk programowania —

Transformator

¥
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE
~
HAMULEC
SZLABANU ZLACZE
@ KONDENSATOR
S — ) SILNIKA
g N > c [/W c S
i B | 3 w2 2882828 8% %
fo o mzggsTobiago i@ PEN L
2288 > 282 fh< <1000 TR 2050222524250
IE;’ 3 a5 6 78 9 1011 Y 'I S o Q=
FCC FCA J'IJ T 4 5 6 7 8 9 101112 13 14 1516 17 18 19 ggg)z,ég %
\ j H
— |
H 24vdc
W SILNIK
Informacje na temat WENYYLATO;? 1L
podigczania MOT - SILNIK =
fotokomorek oraz Iut??;(: ;"\; -
urza_dzgn 60 W max™ 230 Vv~
bezpieczenstwa lub 115V~
znajdujg sie 50/60 Hz *
OTWIERANIE stop /777777 w punkcie 4.2. - n
ZAMYKANIE * 230 V~ wersja ptytki
L AWARYJNY lub 115 V~ wersja ptytki Rysunek 2j

4.1 PANEL ZACISKOWY J1 — AKCESORIA (RYSUNEK 2)

LOOP 1 — Petla indukcyjna LOOP 1 (OTWIERANIE - zaciski 1-2): a  ktywuje funkcj e otwierania

LOOP 2 — Petla indukcyjna LOOP 2 (ZABEZPIECZENIE/ZAMYKANIE - z aciski 3-4): i aktywuje funkcj e zabezpieczenia/zamykania
OPEN - Polecenie ,otarcia” (stycznik zwierny - zacisk 5 ): dotyczy to dowolnego generatora sygnatéw (np.: przycisku), ktéry poprzez
zamkniecie styku wywotuje polecenie zamknigcia oraz/lub otwarcia szlabanu,

CLOSE — Polecenie ,zamkni ecia” (zestycznik zwierny - zacisk 6):  dotyczy to dowolnego generatora sygnatéw (np.: przycisku), ktéry
poprzez zamknigcie styku wywotuje polecenie zamknigcia szlabanu.

ESW - Styk urz adzen zabezpieczaj acych zamykanie (styk rozwiererny - zacisk 7). Urzadzenia zabezpieczajgce zamykanie
przeznaczone sa do zabezpieczenia obszaru poruszania sie szlabanu podczas operacji zamykania. Zalaczenie urzadzen

zabezpieczajacych powoduje odwrécenie kierunku pracy szlabanu. Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie nie sg uruchamiane podczas
otwierania. Jezeli urzadzenia zabezpieczaj ace zamykanie zostang uruchomione, kiedy system zautomatyzowany jest w stanie otwartym,
uniemozliwig wykonanie operacji zamykania.

Jezeli urz gdzenia zabezpieczaj gce zamykanie nie s g podt gczone nale Zy pot gczy ¢ za pomoc g zworki zaciski FSW oraz
OUT1 (Rysunek 8).

STOP — stycznik STOP (stycznik rozwiererny - zacisk 8): dotyczy to dowolnego urzadzenia (np.: przycisku), ktére poprzez otwarcie styku
zatrzymuje ruch systemu zautomatyzowanego.

Jezeli urz gdzenia zatrzymuj gce system nie s g podtgczone nale zy potgczyé za pomoc @ zworki zaciski STOP oraz
GND (Rysunek 8).

EMERGENCY - styk AWARYJNY (stycznik rozwiererny - zacisk 9): dotyczy to dowolnego przetacznika, ktérego zataczenie w sytuaciji
awaryjnej, otwiera szlaban oraz zatrzymuije jego ruch az do czasu zamknigcia styku.

Jezeli awaryjne urz gdzenia bezpiecze nstwa nie s q podtgczone nale zy potgczyé za pomoc g zworki zaciski
EMERGENCY oraz GND (Rysunek 8).

GND ( zaciski 10-11-19) — Styk ujemny do zasilania akc  esoriéw
24 Vdc (zaciski 12-13) — Styk dodatni do zasilania  akcesoriéw

Maksymalne obci gzenie akcesoriéw: 500 mA. W celu obliczenia catkowit ego obci gzenia, patrz dokumentacja
poszczegoélnych urz gdzen

OUT 1 — Wyjscie 1 kolektor otwarty (zacisk 14):  sygnat wyjSciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby pei¢ jedna
z funkcji opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domys$iny to FAILSAFE (bezpieczny w_przypadku
uszkodzenia). Maksymalne obcigzenie: 24 V (prad staty) przy 100 mA .

OUT 2 — Wyjscie 1 kolektor otwarty (zacisk 15):  sygnat wyjSciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby petié¢ jedng
z funkciji opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domysiny to szlaban ZAMKNIETY. Maksymalne obciazenie:
24 V (prad staly) przy 100 mA .

OUT 3 — Wyjscie przeka znika 3 (zaciski 16-17): sygnat wyjsciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby petni¢ jedng z funkciji
opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domysiny to LAMPA KONTROLNA: Maksymalne obciazenie: 24 V
(prad staty) przy 100 mA .

A W celu zapewnienia prawidtowej pracy systemu nie wo Ino przekracza ¢ parametréw mocy podanych na Rysunku 2.

OUT 4 - Wyjscie 4 (terminal 18): sygnat wyj$ciowy moze zosta¢ odpowiednio skonfigurowany, tak aby petni¢ jedng z funkcji opisanych
w programowaniu poziomu 2 (patrz punkt 5.2.). Parametr domys$iny to wszystkie ustawienia zadane do komunikacji po szynie BUS.
Maksymalne obciazenie: 24 V (prad staly) przy 100 mA .
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42  POLACZENIE PRZEKAZNIKOW FOTOKOMOREK ORAZ URZ ADZEN BEZPIECZENSTWA Z STYCZNIKIEM ROZWIERNYM

Modut 624 BLD pozwala na podiaczenie urzadzen zabezpieczajacych zamykanie, ktére uruchamiane SA jedynie podczas
operacji zamykania szlabanu, a tym samym chronig obszar pracy szlabanu zabezpieczajac go przed ryzykiem kolizji.

A Jezeli zainstalowano dwa lub wiecej urzgdzer zabezpieczajgcych (stycznik rozwiererny), nalezy potgczyé je szeregowo,
jak ukazano na rysunku 3, 4, 5 oznaczone ,SAFE” (zabezpieczenie).

(" Podt aczenie 1 pary fotokomérek kontroluj  acych zamykanie N (Podt aczenie 2 par fotokomoérek kontroluj  gcych zamykanie N
o

o E
El BN 2 c c <
ElY 2 c c c 3£ T 33338
s w2z 33 : R RN 338883 ,3E% . . BhikikkE
m oM o mom > X x = = * @ & & 6 = b Az gicsTorrgeggen
=4 232 23 , 9285 4sH 000 00 & 5> 5 > 223 z2z2z momom mm oz
c o 55 mz2 43522 RRmammmm 2 N N 3 Foa < e anE
2R N »m 2T 8 X @ << 2N o oasom
1 2 345 6 7 8 9 1011121314 1516 17 18 19
1 2345 6 7 8 9 1011121314 1516 17 18 19 J

(=

»
>
P4
m

SAFE RX CL TXCL

RXCL1

¥
)]
o
0]
o

TXCLI 2
4:, NI UZIEMIENIE
! 3 —
UZIEMIENIE — L .
;2, _E—o UZIEMIENIE :EA - +2 +
UZIEMIENIEO—EA 22—t + S|+
L + ——-15 Rysunek 3
J TXCL RX CL
(F Podtaczenie 1 pary 7\ fqtokomérek kontrgluj  acych 1 zamykanie
2z uktadem zabezpieczaj acym w przypadku uszkodzenia (FAILSAFE) UZIEMIENIE ET
: T 8
3
% g Z§s $33353§ + £+ [ UZIEMIENIE
v g ® TV IZ > mom c ¢ ¢ o ¢ m —
mam mom > X w 2 22, , &% & & @ =
20 &2 xS Smmdd Q2920 m +|5 +
> 5% » » Mz o g 2 2 z S s mmmmm Z
S 28N »PmM T IS @AM < 2N w owoam
Rysunek 5
1 2345 6 7 8 9 1011121314 1516 17 18 19 N\ J
L - N
Urzadzenie zabezpieczaj ace nie podt aczon
SAFE °
E >
Rec o s.zz3: 38§ zzzszs
i ffgqnsx ,2:%f . ., 2%2%%2% =
fgorasgscsiTzieoacosd
0 2 z2 z & &8 mmmmm 2
2 II S 28N »mm 2T I X AM< < AN w owam
3
UZIEMIENIEO—:4 - 2] + 51\1 2 345 6 7 8 91011121314 1516 17 18 19
+ - S|+ Rysunek 4
Konfigurowane w 2 poziomie programowania: fS = Y oraz ¢! = 00 Rysunek 6
\U /NS /

4.3 PODLACZANIE FOTOKOMOREK ZA POMOC A SZYNY BUS
Fotokomérki podtaczane za pomoca szyny nalezy podigcza¢ do modutu 624 BLD réwnolegle, jak ukazano to na Rysunku 7, przez jedng
linig zasilania/komunikacii.
_..__ Fotokomérki podigczane za pomocg szyny BUS oraz generatory sygnatéw mo by¢ podigczane niezaleznie od
W= biegunowosci. albo Fotokomoérki podigczane za pomocg szyny BUS oraz generatory sygnatéw nie posiadajg okreslonej
biegunowosci podtgczania.

Do modutu mozna podtaczy¢ maksymalnie podtaczyé¢ 8 par fotokomérek podtaczanych za pomoca szyny BUS.
Fotokomérki podzielone sg na nastepujace grupy:

Pary fotokomérek kontrolujgcych zamykanie: maks. 7
Pary fotokomérek kontrolujace impuls otwierania:  maks. 1

( Upewni¢ sig, ze w 2 poziomie . . 7
programowania wprowadzono  1-sza para fotokomérek 2-ga para fotokomérek
nastepujgce ustawienia:

o = 00 oraz P4 = o

¥ 3I0SFrAM

—
w

19

Rysunek 7
Y J
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Po zainstalowaniu fotokomérek podtaczanych poprzez szyne BUS,
nalezy wybra¢ adres kazdej z fotokomérek za pomocg kombinacji
przetacznikéw typu DIP znajdujacych sie na kazdej fotokomérce.
A Dla danej pary nadajnika oraz odbiornika nale  zy
ustawi ¢ ten sam adres przet gcznika typu DIP.
= Nalezy sie upewni ¢, ze kazda para fotokomérek
-* posiada unikalny, niepowtarzalny adres.
[ o Jezeli akcesoria podt gczane za pomoc g szyny
© BUSnie SA stosowane, zaciski 18 oraz 19
nale Zy pozostawi ¢ wolnymi.

Tabela 4 ukazuje programowanie przetgcznikow typu DIP

znajdujacych sie na nadajnikach i odbiornikach fotokomérek
podtaczanych za pomocg szyny BUS.

! Tabela 4 — Adres pary fotokomérek podt aczanych za pomoc g
w szyny BUS
6|
[l | PRZELACZNIK HEEU Jednakowy ﬂcﬁﬂ PRZELACZNIK
TYPU DIP Juuy ADRES U TyPU DIP
piP1 | DIP2 | DIP3 |DIP4 | harr” Typ
WL, | WYL| WYL| WYL.|.1-sza para
WE. | WYL WYL| WL |2-sza para
WL, | WYL WL WYL.| 3-sza para
WE. | WYL.| WL WL. |4-sza para
Fotokomérka
WE. | WL | WYL| WYL |5-szapara |kontrolujgca
zamykanie
WL. WL. | WYL.| WL. |6-sza para
WL. | WL [ WL | WYL.|7-sza para
WL WE. WL. | WL. | Pojedyncza | Sygnat
para otwierania
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48 Zk ACZE J6 — CZUINIK HAMOWANIA SZLABANU (RYSUNEK 2)

Szybkozlaczka do podiaczania czujnika hamowania szlabanu
(jezeli jest zainstalowany). Jezeli czujnik nie jest zainstalowany,
nalezy pozostawi¢ zworke na miejscu.

4.9 PRZELACZNIK CZESTOTLIWOSCI DS1 (RYSUNEK 1)

Przetacznik typu DIP stuzacy do ustawiania wysokiej (HIGH)
lub niskiej (LOW) czestotliwosci pracy petli indukcyjnych. Patrz
punkt 5.5.

4.10 Zt ACZE J4 — REJESTRATOR, DEKODER ORAZ RP

Do podigczania rejestratora, dekodera oraz odbiornikéw
RP/RP2.

Jezeli stosowany jest odbiornik dwukanatowy PR2, istnieje
mozliwos¢  bezposredniego  sterowania OTWIERANIEM

i ZAMYKANIEM systemu za pomoca dwukanatowego radiowego
sterownika.

Jezeli stosowany jest odbiornik jednokanatowy typu RP, dostepne jest
jedynie sterowanie OTWIERANIEM.

Zainstalowa¢ modut ze strong z uktadami skierowang do srodka
modutu.

Moduty mo zna instalowa ¢ lub odinstalowa ¢é
wyt gcznie po odci eciu zasilania.

K Przyktad podt aczenia modutu sterowania radiowego \

RP /RP2

[ ]

~-
L @
624BLD

K RysuneKSJ

Aby uruchomi ¢ zainstalowane akcesoria

podt gczane za pomoc g szyny BUS, nale zy
wykona ¢  programowanie  modutu  jak

opisano to w punkcie 5.3 .

A

4.4 PANEL ZACISKOWY J2 — SILNIK, LAMPA MIGAJ ACA
ORAZ WENTYLATOR (RYSUNEK 2)
M (COM-MOT1-MOT2): Podiaczenie silnika
LAMP (LAMP-COM): wyjscie lampy migajacej
FAN (FAN-COM): Wyjscie wentylatora

4.5 ZE ACZE J8 — KONDENSATOR SILNIKA (RYSUNEK 2)
Szybkoztaczka do poditgczania kondensatora silnika.

4.6 PANEL ZACISKOWY J9 — ZASILANIE (RYSUNEK 2)

PE: Podtaczenie zasilania
N: Zasilanie 230 V ~ lub 115 V ~ (zero)
L: Zasilanie 230 V ~ lub 115 V ~ (prad)

W celu zapewnienia prawidtowej pracy
A modut musi zosta é podtgczony do
obwodu uziemienia systemu. Przed
systemem nale zy zainstalowa ¢ wytgcznik
ré znicowo-pr gdowy.

4.7 SZYBKOZLACZKI J3. J5 — DO PRZEL ACZNIKOW
KRANCOWYCH OTWIERANIA/ZAMYKANIA

Szybkoztaczka do podigczania przetacznikow krancowych

otwierania (J3) oraz zamykania (J5).

5 PROGRAMOWANIE

W celu zaprogramowania pracy systemu zautomatyzowanego,
nalezy uruchomi¢ tryb programowania (PROGRAMMING).
Programowanie odbywa sie w trzech etapach: Poziom 1,
Poziom 2 oraz Poziom 3.

[ Zmiana parametrow programowania ma skutek

natychmiastowy, natomiast ostateczne
zapisanie ustawier w pamieci nastepuje dopiero
po wyjsciu z menu programowania oraz
powrdceniu do widoku statusu systemu. Jezeli
przed powrotem do widoku statusu systemu,
nastgpi awaria/odciecie zasilania, wprowadzone
zmiany zostang utracone.

Z dowolnego menu programowania mozna
natychmiast powrdci¢ do ekranu statusu
systemu naciskajgc jednoczesnie przyciski
JF'oraz -,

[ S

5.1 PROGRAMOWANIE POZIOMU 1

Aby wej$¢ do menu programowania poziomu 1-go nalezy

nacisnag¢ przycisk F:

« po naci$nieciu (i przytrzymaniu) przycisku na ekranie
pojawi sie nazwa pierwszej funkcji.

* po zwolnieniu przycisku, na ekranie pojawi sie¢ warto$¢
parametru funkcji, ktérg mozna zmienia¢ przyciskami
+oraz -.
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Po ponownym nacisnieciu (i przytrzymaniu) przycisku F

na ekranie pojawi si¢ nazwa nastepnej funkcji, itd. Wt | EaEn B
Po osiagnieciu ostatniej funkcji, nalezy nacisna¢
przycisk F aby wyj$¢ z menu programowania. Na PETLA INDUKCYNA 2:
ekranie ponownie wyswietlany bedzie status sygnatéw LZ Jezeli funkcja ta jest uruchomiona, petla no
wejsciowych. indukcyjna podtaczona do wejscia Loop 2
bedzie petni¢ funkcje ZABEZPIECZENIA/
PROGRAMOWANIE POZIOMU 1 @ ZAMYKANIA, tj. bedzie dziata¢ jako
urzadzenie zabezpieczajgce podczas
» ) n operacji zamykania, oraz generowac sygnat
Wyswietane| (Fiinkcia Zorvshie ZAMYKANIA po zjechaniu z petli
rawws Y = petla 2 aktywna
JF tADOWANIE PARAMETROW: OO . = petla 2 nie aktywna -
00 Stan neutralny Uwaga: jezeli funkcja ta nie jest wigczona, !
o Zatadowano ustawienie domysine status petli 2 bedzie dostgpny na jednym m
FACC 1 z wyj$¢, jezeli zostanie odpowiednio |
02 Ustawienie domysine skonfigurowane (patrz programowanie
ZAREZEROWANO DLA FACC poziomu drugiego). 0
03 Zatadowano ustawienie domysine ﬂ CZULOSC PETLI 1 05- n_
FACC CITY o i Reguluje czutos¢ petli:
0k Zatadowano ustawienie domysine o = minimalna
Jezeli niiﬁigegng:v;owadzac jakichkolwiek 1t = maksymalna
zmian do programu nalezy pozostawi¢ SZ CZULOSC PETLI 2 OS
wartos¢ 0. Reguluje czutos¢ petli:
Wyijasnienia dotyczace parametru ¢ znajdujg 1 = minimalna
sie w punkcie 5.2 na stronie 8 . 10 = maksymalna
by | MENY AKCESORIOW PODE ACZANYCH = STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO:
PRZEZ SZYNE BUS gt

Wyij$¢ z menu programowania.

Wyjasnienia dotyczace tego parametru Po wyj$ciu z menu programowania nastepuje zapis

znajduja sie w punkcie 5.3 na stronie 8 .

nowych ustawien w pamieci i powr6t do ekranu statusu

Lo |TRYBYPRACY: 3 systemu.
A Automatyczny 00 Zamknigty
5‘ 2;}23:22::”3’; o Blyskanie ostrzegawcze lampy przed
» Parking yezny otwarciem szlabanu
PA Parking - automatyczny 02 Otwieranie
e Apartamenty 03 Otwarty
CA Apartamenty - automatyczny .
b Facc-City (stupki drogowe) of Pauza (oczekuje)
c Urzadzenie bezpieczenstwa 05 Blyskanie ostrzegawcze lampy przed
powodujace zatrzymanie systemu zamknigciem szlabanu
Z\é;ér;)gﬁﬁl:\; zastabnigcia operatura 06 Zamykanie
, 2dalne sterowanie 07 Zatrzymany, gotowy do zamknigcia
Cu Dostosowane do indywidualnych 08 Zatrzymany, gotowy do otwarcia
potrzeb — Kastomizowane 09 Otwieranie awaryine
PA |czas Pauzy: 20 )
10 Uruchomione urzadzenie zabezpieczajgce

Funkcja ta dziata jedynie jezeli wybrano . °
automatyczny tryb pracy. Czas pauzy mozna operacji zamykania
ustawi¢ w przedziale od ¢ do 57 sekund

- . - Ekran statusu systemu zautomatyzowanego

z doktadnoscig do 1 sekundy. Ekran ukazuje | ? N

kolejno minuty i dziesiatid sekund (oddzielone st‘y ma czz;dg;o wazne. Z"aﬁﬁi?;?ac‘?:ﬁ(o%‘;eeﬁggﬁ

znakiem kropki) a czas ustawiany jest w krokach . L A

co 10 Sekuﬁd,)maksymalnie dgﬁm minuty. systemu, pozwalajgc rozrézni¢ procesy qulczne

Np. Jezeli na ekranie ukazane jest 2.5, realizowane przez modut podczas operaciji.

?;BZ?IZJ:?& Ze czas pauzy wynosi 2 minuty Jezeli na przyktad, system zautomatyzowany

MOC- - jest w stanie ZAMKNIETYM, na ekranie musi
FO C o 50 by¢ ukazane 00. Po wybraniu polecenie

Regulacja mocy silnika: OTWACIA, na ekranie pojawi si¢ 01, jezeli

01 = moc minimalna

wigczone jest blyskanie ostrzegawcze lampy,
50 = moc maksymalna B J Y g py

lub od razu 02 (operacja OTWEIERANIA) oraz
M PETLAINDUKCYNA 1: no 03 po osiggnieciu potoZenia otwarcia.
Jezeli funkcja ta jest uruchomiona, petla
indukcyjna podtaczona do wejscia Loop 1
bedzie petni¢ funkcje Otwierania.

Y = petla 1 aktywna

. = petla 1 nie aktywna
Uwaga: jezeli funkcja ta nie jest wiaczona, status
petli 1 bedzie dostepny na jednym z wyjs¢, jezeli
zostanie odpowiednio skonfigurowane (patrz
programowanie poziomu drugiego).
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Przyktad wyswietlanej
zamknietego szlabanu:

sekwencji statusu, zaczynajac od

i}

00 Zamkniety 02 otwieranie

03 Otwarty
0%

Zaprogramowano)

Pauza (jezeli O(a Zamykanie

W danej sekwencji nie ukazano stanu 01 oraz 05; odpowiadaja
one blyskaniu ostrzegawczemu lampy przed otwieranie i
przed zamykanie, odpowiednio.

5.2 MODYFIKACJE ZADANYCH USTAWIE N

Modyfikacja  parametru dF  umozliwia  automatyczne
zatadowanie 4 ro6znych konfiguracji zamieniajacych wszystkie
zaprogramowane ustawienia na wszystkich poziomach
na wartosci zadane.

Opcja ta stanowi dobrg podstawe do poézniejszej precyzyjnej
konfiguracji modutu 624 BLD do pracy z 4 réznymi typami instalacji.

4 Ustawienia zadane, ktére moga zosta¢ wybrane to:

o Ustawienia domysine FACC do szlabanéw

02 Ustawienia domysine ZAREZERWOWANE DLA FACC

03 Ustawienia domysine dla serii FACC CITY 275 H600
oraz H800

0% Ustawienia domysine dla serii FACC CITY 275 H700 K

W celu zaladowania ustawie n jednego z 4 ustawie n
zadanych, nale zy wybra é pozadane ustawienie ( 01, 02, (3
lub 0%) i wyj §¢ z pierwszego poziomu programowania.

Przyktad:  wybor opcji ¢ i wyjsciu z 1 poziomu
programowania, zatadowane zostang wszystkie wartosci
domyslne FACC podane w tabelach poziomu 1, 2 i 3
w kolumnie  ,Domyslne”.  Modut 624BLD jest teraz
skonfigurowany do sterowania szlabanem..

ZALATOWANIE USTAWIE N ZADANYCH
ANULUJE WSZYSTKIE ~WPROWADZONE
WCZESNIEJ MODYFIKACJE. JE ZELI NIE
CHCEMY tADOWAC USTAWIE N ZADANYCH,
NALE 2Y POZOSTAWIC WARTO S€ PARAMETRU
df USTAWIONA NA 00.

W przeciwienstwie do_innych parametréw,
standardowo parametr df nie zapistje wybranej
wartosci lecz powraca do wyswietlania 00.
Dlatego tez nie istnieje mozliwos¢ zidentyfikowania, jakie
ustawienie zadane byto wcze$niej wybrane.

[ S

Jezeli nie chcemy ladowa ¢ ustawie n zadanych, nale zy

ZAWSZE pozostawi ¢ warto §¢ parametru df ustawion q

na 00 i przej $¢ do nast epnego etapu programowania.
W celu unikni ecia skasowania wszystkich
wprowadzonych modyfikacja, nale 2y upewni ¢
sie, ze zaladowane zostan g pozgdane
ustawienia zadane a nast epnie wyj §¢ z menu
programowania poziomu 1go PRZED
zmodyfikowaniem innych parametréw (etapow)

Wiecej informacji na temat specyfikacji poszczeg6inych
ustawien zadanych znajduje sie w punkcie 10 na stronie 15.
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5.3 KONFIGURACJA ORAZ KONTROLA SYSTEMU SZYNY

Za kazdym razem, kiedy instalowane sg akcesoria podtgczane

poprzez szyne BUS (jak opisano to w punkcie 4.3), informacja

o tym musi zosta¢ zaprogramowana w module.

Zapisywanie ustawien w pamigci odbywa sie nastepujgco:

-wej$¢ do menu programowania poziomu 1, jak opisano to
w punkcie 5.1

-W menu programowania parametru bu, zwolni¢ przycisk
programowania F i nacisna¢ + przez 1 sekunde.

Ekran przez chwile ukazuje --, a nastgpnie powraca do

standardowego stanu ukazanego na Rysunku 10. Procedura

zapisywania jest zakonczona.

Menu programowania parametru bu posiada takze funkcje

wys$wietlania statusu akcesoriéw podtaczanych poprzez szyne

BUS. Rysunek 9 ukazuje tre$¢ ukazywane na segmentach

wyswietlacza zaleznie od sygnatéw wejsciowych.

FSW
ZAMKNIETE

& | FswcL=BUS photocells
$ closing
- NI
é@ OPEN = BUS photocell
T pulse generators OPEN

FSW
ZAMKNIET OTWARTE

Rysunek 9
Segment WEACZONY - stycznik zamkniety
Segment WYLACZONY - stycznik otwarty
W  przypadku prawidtowej konfiguracji dziatania J—

systemu na ekranie powinny by € ukazane trzy
wtaczone segmenty, jak ukazano to na Rysunku 10.

Rysunek 10
W przypadku zataczenia fotokomoérek kontrolujacych
zamykanie, gérny i dolny segment gasna,

pozostawiajac wiaczony jedynie segment $rodkowy,
jak ukazano to na Rysunku 11.

Rysunek 11
W przypadku zatgczenia GENERATORA SYGNALU
OTWIERANIA, na czas zalaczenia sie zapala sie
segment pionowy, jak ukazano to na Rysunku 12. _I

Rysunek 12

W przypadku zataczenia pary fotokomérek GENERATORA
SYGNALU OTWIERANIA, powoduje otwarcie systemu oraz
zapobiega jego zamknieciu dopoki sygnat pozostaje aktywny.
___Jezeli w systemie nie zainstalowano
W= fotokomorek podt aczanych poprzez
szyne BUS, ekran menu programowania
bu b edzie wygl adat jak na Rysunku 10.

System komunikacji BUS wykorzystuje funkcje autodiagnostycznag
umoZzliwiajacg raportowanie nieprawidiowego podtaczenia lub
nieprawidtowej konfiguracji akcesoriéw podtaczanych przez szyne
BUS.

Jezeli na szynie BUS wystapito zwarcie, na
kranie wyswietlany jest migajacy komunikat cc,
jak ukazano to na rysunku 13. nalezy
skontrolowa¢ wykonane podtaczenia (punkt 4.3).

Rysunek 13

Jezeli wiecej niz jedna para fotokomorek
posiada ten sam adres, na ekranie pojawig
sie migajacy komunikat Er.

_

L

I—
I

I

W tym przypadku nalezy skontrolowa¢ wszystkie skonfigurowane
adresy zainstalowanych fotokomérek, zgodnie z punktem 4.3

Rysunek 14
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5.4 PROGRAMOWANIE POZIOMU 2
Aby wej$¢ do menu programowania poziomu 2-go nalezy
nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk F a nastepnie nacisna¢
przycisk +:
* po zwolnieniu przycisku + na ekranie pojawi sie nazwa

pierwszej funkcji.
« po zwolnieniu przycisku F, na ekranie pojawi sie warto$¢
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Wyswietlane

Funkcja

Domy $lnie

o

WYJSCIE 1:

Wyjscie to moze by¢ skonfigurowane aby

realizowac¢ jedna z nastepujacych funkcji:

00 BEZPIECZNY W RAZIE
USZKODZENIA (FAILSAFE)

00

parametru funkcji, ktéra mozna zmienia¢ przyciskami o LAMPA OSTRZEGAWCZA (zapala sie
+oraz -. przy otwieraniu i w czasie pauzy, miga
« Po ponownym naci$nieciu (i przytrzymaniu) przycisku F na podczas zamykania, wytaczona, kiedy
ekranie pojawi sie nazwa nastepnej funkcji, po zwolnieniu system jest zamknigty)
przycisku wyswietlana jest wartos¢ parametru, ktorg 02 OSWIETLENIE BELKI SZLABANU
mozna zmieniaé przyciskami + oraz -. (wyjscie aktywne, kiedy szlaban jest
- Po osiggnieciu ostatniej funkcji, nalezy nacisna¢ przycisk F zamkniety oraz w czasie pauzy,
aby wyj$¢ z menu programowania. Na ekranie ponownie E;;sm’:favk‘gid?’uzﬂs)ba” jest otwarty,
wyswietlany bedzie status sygnatéw wejsciowych. 03 szlaban ZAMKNIETY
0%  szlaban OTWARTY lub w czasie
PROGRAMOWANIE POZIOMU 2 @ + 62 PAUZY. sygnat wylgcza sie podczas
blyskania ostrzegawczego przed
zamykaniem
Wyéwietiane| Funkca Domyéinie 05 szlaban PORUSZA SIE PRZY
OTWIERANIU, blyskanie ostrzegawcze
*’0 MOMENT MAKSYMALNY: Y wiaczone
Silnik przy rozpoczeciu ruchu pracuje 06 szlaban PORUSZA SIE PRZY
z maksymalnym momentem (ignorujac ZAMYKANIU, blyskanie ostrzegawcze
ustawienia momentu) wigczone
Y = aktywne 07 szlaban NIERUCHOMY
1o = nieaktywne 08  beamin EMERGENCY status
i YW 09 PETLA 1 zalaczona
pF WSTEPNE BLYSKANIE OSTRZEGAWCZE: no 10 PETLA 2 zalaczona
F’OtZWﬁ\'ﬂ na W!aczgmel:“lgglacﬂ‘j'ampy " OTWARTY dla modutu podrzednego
ostrzegawczej na 5 sekund prze 624 (typu SLAVE)
rozpoczeciem operacji. 12 ZAMKNIETY dla modutu podrzednego
no — Wylgczone 624 (typu SLAVE)
0C — przed kazdym ruchem 5 szlaban ODEACZONY
Pr= vlko pod koni 1% oséwietlenie FACC-CITY
1= tylko pod koniec pauzy 15 brzeczyk FACC-CITY
CL = przed zamykaniem 16 zalaczone FCA
SC, | WOLNE ZAMYKANIE: no 17 zalaczone FCC
Cala operacja zamykania realizowana jest 18 blokada
z niska predkoscia. BIEGUNOWOSC WYJACIA 1:
Y= aktywne M Stuzy do konfiguraciji biegunowosci wyjscia. ne
re = nieaktywne Y = stycznik zwierny
t CZAS HAMOWANIA O OSIAGNIECIU 03 ne = stycznik rozwierny
' PRZELACZNIKOW KRA NCOWYCH: ‘ Uwaga: jezeli wyjScie ustawione jest jako
Stuzy do ustawiania czasu hamowania BEZPIECZNY W RAZIE USZKODZENIA
(w sekundach) po zadziataniu przetacznika (FAILSAFE) (00) nalezy pozostawi¢ warto$¢
krancowego zamykania lub otwierania. domysing no.
Parametr mozna ustawia¢ przedziale od 0 do 02 WYJSCIE 2: Og
10 sekund z doktadnoscig do 1 sekundy. Patrz wyjscie 1. :
00 = hamowanie wytaczone PZ BIEGUNOWOSC WYJACIA 2: 1o
10 = maksymalne hamowanie Patrz biegunowos$¢ wyjscia 1. )
t CZAS PRACY (przeterminowania): ZO 03 WYJSCIE 3: 01
Warto$¢ tego parametru musi wynosi¢ o 5 do Patrz wyjscie 1.
10 sekund wigcej niz czas, ktéry potrzebny jest Pz BIEGUNOWOSE WYJACIA 3: 1o

aby system przeszedt z potozenia zamknietego
do potozenia otwartego i vice-versa.

Parametr mozna ustawia¢ przedziale od 0 do
59 sekund z doktadnoscig do 1 sekundy.
Nastepnie, na ekranie wyswietlane sga minuty

i dziesigtki sekund (oddzielone znakiem kropki)
a czas ustawiany jest w krokach co 10 sekund,
do maksymalnej warto$ci 4.1 minuty.

fs

BEZPIECZNY W RAZIE USZKODZENIA
(FAILSAFE):
Aktywowanie tej funkcji powoduje wykonanie
testu dziatania fotokomérek przed wykonaniem
jakiejkolwiek operaciji przez system, niezaleznie;
od uzytego wyjscia (sygnatu wyjsciowego).
Jezeli test zakonczy sie niepomysinie, system
nie wykona operacii.

Y = aktywne

ne = nieaktywne

no

Patrz biegunowo$¢ wyjscia 1.

ok

WYJSCIE 4 / SZYNA BUS:

Jezeli warto $¢ tego parametru zostanie
ustawiona na 00 wyj $cie b edzie
dedykowane do akcesoriéw podt aczanych
poprzez szyn ¢ BUS. Patrz punkt 4.3 na
stronie 5 e celu uzyskania informacii.
Woyjécie to posiada mozliwosci konfiguraciji jak
w przypadku wyjscia 1 za wytaczeniem funkcji
11§12, ktére w danym przypadku nie dziataja.

00

Pk

BIEGUNOWOSC WYJACIA 1:

Stuzy do konfiguracji biegunowosci wyjscia.
Y = stycznik zwierny

re = stycznik rozwierny (w przypadku szyny)

no

¥
)]
o
0]
o
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Wyswietlane| Funkcja Domy $lnie
Ag WEZWANIE TECHNIKA (sprz ezone no

z kolejnymi dwiema funkcjami):
Jezeli funkcja ta zostanie wiaczona, pod koniec
odliczania (ustawianego za pomoca kolejnych
dwéch funkciji ,Programowania Cyklu”),
powoduje zataczenie wyjscia lampy LAMP
przez 4 sekundy co 30 sekund (wezwanie
technika). Funkcja ta moze by¢ pomocna przy
ustawianiu planowanych konserwaciji.
= aktywne

ne = nieaktywne
PROGRAMOWANIE CYKLU W TYSI ACACH:
Stuzy do ustawiania odliczania cykli operaciji
systemu. Warto$¢ parametru mozna ustawi¢
od 0 do 99 (tysiecy cykli). Wyswietlana wartos¢
zmienia sie wraz z wykonanymi cyklami pracy
odpowiednio do wartosci nC (zmniejszenie
wartosci ne 0 99 odpowiada zmniejszeniu
wartosci nC o jeden).
Funkcja ta moze by¢ wykorzystywana, warz
z funkcja ¢ w celu kontrolowania stopnia
eksploataciji systemu oraz wykorzystywania
funkcji ,Wezwania technika”.
PROGRAMOWANIE CYKLU W SETKACH
TYSIECY:
Stuzy do ustawiania odliczania cykli operaciji
systemu. Warto$¢ parametru mozna ustawi¢
od 0 do 99 (setki tysiecy cykli). Wyswietlana
warto$¢ zmienia si¢ wraz z wykonanymi
cyklami pracy odpowiednio do warto$ci ne
(zmniejszenie wartosci ne 0 1 odpowiada
zmniejszeniu wartosci nC o 99).
Funkcja ta moze by¢ wykorzystywana, warz
z funkcjg nc w celu kontrolowania stopnia
eksploatacji systemu oraz wykorzystywania
funkcji ,Wezwania technika”.
CZAS ZAJETOSCI PETLI 1
Stuzy do ustawiania czasu obecnosci na petli 1,
Pod koniec tego czasu, modut si¢ kalibruje
i podaje sygnat,petla wolna” (punkt dziesigtny
jednostek WYLACZONY). Przy wigczeniu
modutu wykonywany jest automatyczny test.

=5 minut

ne = nieskonczony
CZAS ZAJETOSCI PETLI 2
Stuzy do ustawiania czasu obecnosci na petli 2.
Pod koniec tego czasu, modut sie kalibruje
i podaje sygnat,petla wolna” (punkt dziesietny
jednostek WYLACZONY). Przy wiaczeniu
modutu wykonywany jest automatyczny test.

Y =5 minut

ro = nieskonczony
STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO
Powoduje wyjécie z menu programowania,
zapisanie ustawien w pamieci oraz
wyswietlenie statusu bramy (patrz punkt 5.1).

00

ne

nC ¢

W

no

h2

no

St

5.5 KONFIGURACJA ZINTEGROWANEJ P ETLI INDUKCYJNEJ

Modut 624 BLD wyposazony jest w wbudowany detektor

obiektéw metalowych do indukcyjnego wykrywania pojazdéw.

Charakterystyka:

izolacja galwaniczna pomiedzy uktadami elektronicznymi
czujnika oraz petla,

« automatyczne zestrajanie systemu natychmiast po aktywacji,

« ciggte zerowanie wahan czestotliwosci,

« regulacja czestotliwosci roboczej petli,

« komunikat o zataczeniu petli za pomocg ekranu LED

estatus petli adresowalny na wyjéciach OUTL,
OUT3 oraz OUT4

ouT2,

10
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Podtaczenia:
Petle indukcyjne nalezy podtaczy¢ tak jak ukazano na
Rysunku 2 na stronie 4:

- Zaciski 1 — 2 do podtaczenia Petli 1 = petla otwierajaca

- Zaciski 3 4 do podiaczenia Petli 2 =
zamykajaca/zabezpieczajaca.

Wiecej informacji na temat powigzan pomiedzy sygnatami

generowanymi przez petle indukcyjne i dziataniem systemu

znajduje sie w tabelach uktadéw logicznych w Rozdziale 12.

W celu wt aczenia funkcji podt aczonych p etli, nale zy wej$¢
do menu programowania poziomu 1 i ustawi & parametry L1i

na Y. W celu wt aczenia funkcji podt aczonych p etli, nale zy
wejsé do menu programowania poziomu 1 iustawi ¢
parametry.

Status pracy petli indukcyjnych ukazywany jest za pomocg
znakéw dziesietnych wys$wietlacza, kiedy wy$wietlany jest
status systemu zautomatyzowanego (menu ST).

KALIBRACJA

llekro¢ zasilanie modutu 624 BLD jest
wiaczane, na wyswietlaczu ukazywany jest
status systemu zautomatyzowanego a
zintegrowany detektor przeprowadza
kalibracje podtaczonych petli indukecyjnych.
Dlatego tez, w celu wykonania kalibracji
nalezy odtaczy¢ modut 624 BLD od
zasilania na przynajmniej 5 sekund.

petla

Proces kalibracji ukazywany jest na
wys$wietlaczu poprzez miganie dwoch
kropek dziesietnych, jak ukazano to na
rysunku 15.

NI
Rysunek 15 s

N
o
/1

A Jezeli jedna lub obie p etle indukcyjne nie s g
zainstalowane, detektor b edzie nieustannie
przeprowadzat kalibracj e, co z kolei prowadzi do
probleméw z funkcjonowaniem modutu . Dlatego
tez, podczas wy $wietlania statusu systemu, jedna
lub dwie kropki dziesi etne b edg nieustannie miga ¢.

Po zakonczeniu kalibracji, status petli oznaczany jest za
pomocg kropek dziesietnych:

PETLAL | PETLA 2

I R

Kropka $wieci = petla zataczona
Kropka nie $wieci = petla roztaczona
Kropka miga = petla nie podtaczona lub w trakcie kalibraciji

REFGULACJA CZULO SClI

Regulacja czutosci polega na okreslaniu wahania indukcyjnosci,
dla kazdego kanatu, ktére musi wywota¢ pojazd w celu
zataczenia whasciwego wyjscia czujnika.

Regulacja czuto$ci odbywa sie osobno dla kazdego kanatu
za pomocg parametrow S1 oraz S2 w menu programowania
poziomu 1. Patrz punkt 5.1.

REGULACJA CZASU OCZEKIWANIA

Odliczanie czasu oczekiwania rozpoczyna sie od momentu
zalgczenia petli. Jezeli, po uptywie tego okreslonego czasu, petla
pozostaje nadal zataczona, wykonywana jest automatycznie nowa
kalibracja, dzieki ktérej obecno$¢ metalicznej masy na petli nie
powoduje diuzej jej zataczania. Po wykonaniu nowej kalibracji petla
przechodzi w stan ,roztaczony”.

Ustawianie czasu oczekiwania odbywa si¢ parametréw hl oraz h2
wmenu programowania poziomu 2. Patrz punkt 5.4.
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REGULACJA CZESTOTLIWOSCI ORAZ NOWE

WYWAZANIE

Czestotliwos¢ robocza kazdego z kanatéw detektoréw moze
by¢ regulowana na dwéch poziomach za pomocg
przetacznikéw typu DIP DS1 (patrz Rysunek 1).

Przet. DIP1 WL, = Czest. petli 1 — Wysoka.
Przet. DIP1 WYL, = Czest. petli 1 — NISKA.
m Przet. DIP 2 WL, = Czest. petli 2 — Wysoka.
Przet. DIP 2 WYL, = Czest. petli 2 — NISKA.

Po zmianie ustawienia jednego z przetacznikéw DIP zaleca
sie wykonanie nowej kalibracji. W przypadku instalacji dwoch
petli indukcyjnych, nalezy dla kazdej petli ustawi¢ inna
czestotliwosc.

UWAGI DODTYCZACE BUDOWY PETLI

Petla musi by¢ zlokalizowana przynajmniej 15 cm od
nieruchomych przedmiotéw metalowych, przynajmniej 50 cm
od ruchomych przedmiotéw metalowych i nie dalej niz5 cm od
nawierzchni drogi/jezdni.

Do wykonania petli nalezy uzy¢ standardowego kabla
jednozylowego o przekroju 1,5 mm? (jezeli petla bedzie
zakopywana bezposrednio w gruncie, musi posiada¢
podwdjna izolacje). Petle nalezy wykona¢ na planie kwadratu
badz prostokata, przygotowujac koryto kablowe z PCV lub
wykona¢ bieznie kablowa, jak ukazano na Rysunku 16
(naroza musza by¢ $cigte pod katem 45 stopni w celu
zapobiezenia uszkodzeniu przewodéw). Ulozy¢ kabel,
wykonujac liczbe uzwojen zgodna z liczbg podang w tabeli.
Na odcinku od petli do detektora oba konce kabla musza
zosta¢ splecione ze sobg, przynamniej 20 razy na metr).
Nalezy unika¢ 1aczenia kabli (jezeli zachodzi taka
konieczno$¢, nalezy zlutowa¢ przewody oraz zabezpieczy¢
miejsce potaczenia koszulkg termokurczliwg) oraz prowadzi¢
przewody osobno od przewodéw zasilania.

-

“,

Obwod
petli

Liczba
uzwoje n

Ponizej 3 m
Od3do4m
Od4do6m
Od6do16m
ponad 12 m

30-50 mm

N w|[s o

Rysunek 16J
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6 URUCHOMIENIE

6.1 KONTROLA DIOD LED PANELU

Przed ostatecznym uruchomieniem modutu 624 BLD, nalezy
sprawdzi¢ status diod kontrolnych LED.

Diody te ukazujg stan wej$¢ modutu oraz odgrywajg wazng
role w obstudze systemu:

Dioda Wt. : Stycznik zamknigty

EMERG - DL5 \

STOP - DL4

Fsw - pL3(@)]
CLOSE - DL2
OPEN - DL1
PIVOT - DL8
FCA - DL6

K
Fcc - oLz[Q)]

\_Rysunek 16 /

Diody FCA oraz FCC to styczniki rozwierne przetacznikéw
krancowych, ktére otwierajg sig, jezeli zostang zataczone,
a tym samym gasnie odpowiadajaca im dioda LED:

Dioda WYt. : Stycznik otwarty

Rysunek 16 ukazuje konfiguracj
standardow g diod LED przy systemie
w potfo zeniu zamkni etym i gotowym do
otwarcia.

€

¥
)]
o
0]
o

Wejécia Awaryjne (DL5), STOP (DL4).
Fotokomorki (DL3) oraz czujnik
wytamania ramienia (DL8) to wejscia
bezpieczenstwa o stycznikach
rozwiernych, dlatego tez odpowiadajace
im diody sg zapalone.

FCA - DL6

System Zamkniety FCC_DL7 FCC Zalaczone
FCA - Dl@

System otwarty FCC - DL7 FCC Zataczone
Sl

O

Jezeli zainstalowano szyny podt qczar@ przez szyn e
BUS, jak opisano to w punkcie 4.3 na stronie 5, w
niniejszym  punkcie znajduj a sie informacje
dotycz ace ich kontroli.

6.2 KONTROLA STATUSU SZYNY

Wejs¢ do menu programowania poziomu 1go i przej$¢
do parametru bu.

Na wyswietlaczu musza by¢ widoczne trzy poziome
linie, potwierdzajace, ze wszystkie pary fotokomérek
podtaczanych przez szyng BUS nie SA zalaczone.

Dalsze informacje na temat wyswietlanych informacji
znajdujg sie w punkcie 5.3 na stronie 8.

7 TEST SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO

Po zakonczeniu programowania nalezy sprawdzi¢ czy system
dziata prawidtowo.

Nalezy zwréci¢ szczegbélng uwage czy zasilanie systemu
zostalo prawidlowo ustawione oraz czy urzadzenia
zabezpieczajace dziatajg sprawnie
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8 KONFIGURACJE MASTER-SLAVE (nadrz edny-podrz edny)
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Jezeli instalacja zaktada zastosowanie dwoch umieszczonych obok siebie szlabanéw aktywowanych jednoczes$nie podczas
zamykania/otwierania, podiaczenia nalezy wykona¢ zgodnie z ponizszymi schematami, w zaleznos$ci od modutu sterowania
stosowanego do kontrolowania ruchu szlabanu.

Urzadzenie nadrzedne (MASTER) to urzadzenie do ktérego podigczone sg wszystkie generatory sygnatdow oraz urzadzenia

bezpieczenstwa.

Urzadzenie podrzedne (SLAVE) to modut, sterowany prze modut nadrzedny (MASTR) poprzez wejscia sygnatow, podczas
gdy wejscia zabezpieczen pozostajg zwarte (zamkniete).

4 624BLD MASTER

624BLD SLAVE

~

Duof[jj__—' i
os(EH] | |
Dllol)q[_:] &

i

9 °
ERY c 2 <
c.ag B BEE iz N 1g5  133iig
P90 7 2339255288888 3 2033923 9225540888883
2222 25 $£9%2E:z201T0°0070 %3 RS 2 825<<202010%F
WW by 234567 8910111213141516171819
4 Uktad logiczny
WYJSCIE 2: t  Logica per il resto lasciare il default
Logic for the rest leave the default
DE = I I PE =no Logique [~ pour le reste laisser par défaut
Nur Logik - programmieren die anderen
WY. JéCIE 3: werkeinstellungen lassen
Légica por lo demas dejar el default
03 = |E' P3 =10 De logica voor de rest default laten
6224 BLD MASTER 6204 MPS SLAVE
Y > c c 2
R 2SS $3s3 33 Sy g
3333:: ,33%F ifiii: si,311
S EEE R EEE E R RN TEgzZZ28 -
123456 7 8 910111213 14151617181 1234567 W
J ) 12
WYJSCIE 1: I——J .
| _ I I P| =Y Uktad logiczny per il resto lasciare il default
ol = = ] “l ::09!(13 for the rest leave the default
. ogic [} pour le reste laisser par défaut
WYJSCIE 2: ] ::‘Oglgue_k N pro ra_mTiﬁren dielanderen
ur Logi werkeinstellungen lassen
GE = |E‘ PE = lj L. por lo demas dejar el default
Légica voor de rest default laten
De logica
g o
% Zss oct[[7w] ] FAAC M P H $3333§8
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Uktad logiczny
Logica

Logic

Logique I—
Nur Logik

L]

Légica
De logica

per il resto lasciare il default
for the rest leave the default
pour le reste laisser par défaut
programmieren die anderen
werkeinstellungen lassen

por lo demas dejar el default
voor de rest default laten

Rysunek 17/
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9 PROGRAMOWANIE POZIOMU 3
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Programowani poziomu 3 stosowane jest jedynie w przypadku zaawansowanej kastomizacji trybéw pracy zapisanych juz
w pamieci.

A

Przed przyst gpieniem do wprowadzania jakichkolwiek zmian na tym
ze doktadnie rozumie modyfikacje parametréw oraz ich wplyw na dziatanie systemu.

poziomie operator musi upewni

¢ sie,

Aby wej$¢ do menu programowania poziomu 3 nalezy nacisna¢ i przytrzyma ¢ przycisk F oraz przycisk + przez okoto
10 sekund . Przyciski F, + oraz — maja takie same funkcje jak w przypadku pozostatych dwéch pozioméw programowania.

PROGRAMOWANIE POZIOMU 3

CFE + Q 10 sekund

W.  [Funkcja Ustawienie
()1 Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze automatyczne zamykanie wykonywane bedzie po czasie pauzy. Yiﬁ\yr*n;/:;nrzz automatyczne

02

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze praca odbywac sie bedzie na dwéch ré znych wej sciach : OPEN
w przypadku otwierania oraz CLOSE w przypadku zamykania.

Y = praca na dwoch wejsciach
re = Wylgczone

03

Aktywacja rozpoznawania pozioméw wejs¢ OPEN oraz CLOSE (polecenie utrzym ywane/ci agte)
Co znaczy, ze modut rozpoznaje poziom (na przyktad przy utrzymanym sygnale otwierania OPEN oraz
nacisnigtym przyciskiem sygnatu STOP, po zwolnieniu tego ostatniego system bedzie kontynuowal
otwieranie). Jezeli parametr (3 jest wytaczony, modut wydaje polecenie wykonania operacji jedynie jezel
sygnat wejsciowy sie zmienia.

Y = rozpoznawanie poziomu
re = rozpoznawanie zmiany stanu

04

Aktywacja urzadzenia bezpieczenstwa powodujgcego otwarcie systemu w przypadku zastabnigcig
operatora (DEAD MAN) (przycisk polecenie pozostaje wcisnigty). Jezeli przycisk otwierania zostanie|
zwolniony, system jest zatrzymywany.

Y = wigczone
re = Wylgczone

05

Wigczenie tej funkcji spowoduje, polecenie otwierania wydane w czasie otwierania spowoduje
zatrzymanie szlabanu. J

Jezeli parametr 06 ustawiony jest na no, system jest gotowy do otwierania.
Jezeli parametr 06 ustawiony jest na Y, system jest gotowy do zamykania.

Y = zatrzymuje ruch przy otwieraniu
re = wylgczone

06

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie otwarcia OPEN podane podczas otwierania spowoduje
odwrécenie kierunku ruchu.
Jezeli parametry (5 oraz (5 ustawione sg na no polecenie otwierania podczas operacji otwierania nie ma
zadnego skutku.

Y = odwraca kierunek ruchu prz
otwieraniu
re = Wylgczone

07

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie otwarcia OPEN podane podczas pauzy spowoduje
zatrzymanie pracy.

Jezeli parametry (7 oraz 08 ustawione sg nha no polecenie otwierania OPEN powoduje liczenie czasu|
pauzy od nowa.

Y = zatrzymuije ruch przy pauzie
re = wylgczone

08

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie otwarcia OPEN podane podczas pauzy spowoduje
zamkniegcie.

Jezeli parametry (7 oraz 06 ustawione sg na no polecenie otwierania OPEN powoduje liczenie czasu
pauzy od nowa.

Y = zamyka przy pauzie
re = Wylgczone

09

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie otwarcia OPEN podane podczas zamykania spowoduje
zatrzymanie pracy, w przeciwnym wypadku spowoduje odwrdcenie kierunku ruchu.

Y = zatrzymuje
r« = odwraca kierunek ruchu

Aktywacja urzadzenia bezpieczenstwa powodujgcego otwarcie systemu w przypadku zastabniecig

10 operatora (DEAD MAN) (przycisk polecenie pozostaje wcisnigty). Jezeli przycisk ZAMYKANIA zostanie| Y —_Wla;czone
zwolniony, system jest zatrzymywany. e = wyrgczone

11 Wigczenie tej funkcji spowoduije, ze polecenie zamykania ma wyzszy priorytet niz polecenie otwierania, Y = wiaczone
w przeciwnym wypadku polecenie otwierania ma wyzszy priorytet niz polecenie zamykania. re = Wylgczone

12

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie zamykania spowoduje zamknigcie szlabanu po zwolnieniu
przycisku. Dopoki sygnat polecenie zamkniecie jest aktywny urzadzenie pozostaje w stanie biyskania
ostrzegawczego lampy.

Y = zamyka po zwolnieniu
re = zamyka natychmiast

13

Wiaczenie tej funkcji spowoduje, ze polecenie zamykania CLOSE podane podczas otwieranig
spowoduje zatrzymanie pracy, w przeciwnym wypadku polecenie zamykania CLOSE spowoduje zmiang|
kierunku pracy natychmiast po lub pod koniec zamykania (patrz takze parametr 1)

Y = CLOSE (zamknij) powoduje|
zatrzymanie ruchu
r« = CLOSE (zamknij) powoduje|

odwrécenie kierunku ruchu

14

Wigczenie tej funkcji spowoduje, oraz jezeli parametr 13 ustawiony jest na no, polecenie zamykanig
CLOSE spowoduje natychmiastowe zamkniecie pod koniec cyklu otwierania (w pamigci zapisane jes!
CLOSE - zamykanie). Jezeli parametry 13 oraz 14 ustawione sg na no, polecenie zamykania CLOSE

powoduje natychmiastowe zamkniecie.

15

Y = zamyka na korncu otwierania
r. = zamyka natychmiast

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze kiedy system zostanie zatrzymany poleceniem STOP wydane
nastgpnie polecenie otwierania OPEN spowoduje ruch w przeciwnym kierunku. Jezeli parametr 15|
ustawiony jest na no, spowoduje to zawsze zamknigcie.

Y = ruch w przeciwnym kierunku
re = zawsze zamyka

16

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze podczas zamykania URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE|
ZAMYKANIE zatrzymujg ruch oraz umozliwiajg wznowienie ruchu, po ich dezaktywacji, w przeciwnym
wypadku podczas otwierania natychmiast zmienia kierunek ruchu.

Y = zamyka po roztaczeniu
re = natychmiast odwraca kierunek
ruchu

17

Wiaczenie tej funkcji spowoduje, ze URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE spowoduja zamkniecie
w przypadku roztgczenia (dezaktywacii)
(patrz takze parametr 18).

Y = zamyka przy roztaczeniu FSW
re = Wylgczone

18

Wigczenie tej funkcji spowoduje, oraz jezeli parametr 11 ustawiony jest na Y, przed wykonaniem polecenig
zamykania wydanego przez URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE ZAMYKANIE modut czekal
na zakonczenie cyklu otwierania.

Y = zamyka na koncu otwierania
re = Wylgczone

19

Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze podczas zamykania, PETLA 2 zatrzymuje ruchu oraz umozliwig
wznowienie pracy po rozilaczeniu (dezaktywacji), w przeciwnym wypadku podczas otwieranig
natychmiast zmienia kierunek ruchu.

Y = zamyka po roztaczeniu
re = natychmiast odwraca kierunek
ruchu

20

Wiaczenie tej funkcji spowoduje, ze PETLA 2 przy roziaczeniu (dezaktywacji) podaje polecenie
zamykania (patrz takze parametr 21).

Y = zamyka jezeli petla 1 jest wolna
re = Wylgczone

21

Wigczenie tej funkcji spowoduje, oraz jezeli parametr 20 ustawiony jest na Y, przed wykonaniem
polecenia zamykania wydanego przez PETLE 2 modut czeka na zakonczenie cyklu otwierania.

Y = zamyka na koncu otwierania
re = Wylgczone

13
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W.

Funkcja

Ustawienie

77

NIE UZYWANY

/

73

PETLA 1 wydaje polecenie otwierania, oraz pod koniec procesu otwierania, zamyka szlaban jezeli
zostanie dezaktywowana, (funkcja przydatna jezeli pojazd zawrdci przez kolejne petle). Jezeli funkcijal
jest wylgczona, po dezaktywaciji PETLI 1, zamykanie nie jest wykonywane.

Y= zamyka jezeli petla 1 jest wolna
re = Wylgczone

s

NIE UZYWANY

/

26

Jezeli funkcja ta zostanie wilaczona, podczas otwierania URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE
ZAMYKANIE zatrzymujg ruch, oraz, kiedy zostana dezaktywowane, odwracajg kierunek ruchu,
w przeciwnym wypadku, zmieniajg kierunek ruchu natychmiast.

25 Funkcja A.D.M.A.P Y= wigczone
Po wiaczeniu tej funkcji urzadzenia zabezpieczaj ace dziataj 4 zgodnie ze standardami francuskimi re = Wylgczone
Y = zatrzymuje ruch i odwracal

kierunek po roztaczeniu
re = natychmiast odwraca kierunek|
ruchu

27

BEZ WPLYWU

/

M

PRELAMPEGGIO:
Stuzy do ustawiania — z doktadnoscig do 1 sekundy — wymaganego czasu blyskania ostrzegawczego,
w przedziale od 0 do 10 sekund.

05

A2

PRZETERMINOWANIE ODWROCENIA KIERUNKU RUCHU PRZY ZAM YKANIU:
Jezeli funkcja ta zostanie wigczona, podczas zamykania, istnieje mozliwo$¢ wyboru czy po uptywie

zostanie polecenie otwarcia (jedynie jezeli system zautomatyzowany nie jest zamknigty, bez FCC)
Y = otwieranie o = pozostaje nieruchomo

czasu przeterminowania ruch (potozenie kraricowe zamykania nie osiagnigte). no
Y = odwrdcenie ruchu o = Stop
OTWIERANIE PRZY WLACZENIU ZASILANIA:
Ag Wiaczenie tej funkcji powoduje, ze w przypadku awarii zasilania, po przywréceniu zasilania wydane, o

A

CZAS URUCHOMIENIA PRZYCISKU NACISKOWEGO FAAC CITY:

Czas po ktérym modut uznaje sygnat z przelacznika naciskowego jako OGRANICZNIK RUCHU
ZAMYKANIA. Moze by¢ ustawiany w przedziale od ¢! do 5% sekund, z doktadnoscig do 1 sekundy.
Nastepnie na wyswietlaczu ukazywane sg minuty oraz dziesigtki sekund (oddzielone znakiem kropki),
maksymalnie do 4.1 minuty.

04

AS

WYLCZENIE PRZELACZNIKA NACISKOWEGO FAAC CITY PRZY R OZPOCZECIU RUCHU:
Istnieje mozliwo$¢ wytaczenia wejscia sygnatu polecenia ogranicznika ruchu na poczatku operacji
zamykania przez czas 0.4 sekund (funkcja przydatna do wytaczenia przetacznika naciskowego FAAC

Y = dziatanie wytgcznie jako ogranicznik ruchu bezpieczenstwa
n = dziatanie standardowe

CITY w przypadku funkcji pchnigcia przy podnoszeniu) he
Y = przetacznik naciskowy wytaczony przy pchaniul
o = przetgcznik naciskowy zawsze wigczony
AG STEROWANIE ZAWOREM ELEKTROMAGNETYCZNYM FAAC CITY:
Y =w przypadku FAAC CITY K r = W przypadku standardowego modelu FAAC CITY no
BIEGUNOWOSC OGRANICZNIKA RUCHU OTWIERANIA:
A7 Konfiguracja stycznika ogranicznika ruchu otwierania no
Y = stycznik zwierny o = stycznik rozwiermny
BIEGUNOWOSE OGRANICZNIKA RUCHU ZAMYKANIA:
A& Konfiguracja stycznika ogranicznika ruchu zamykania no
Y = stycznik zwierny re = stycznik rozwierny
WLACZONY PRZELAC ZNIK NACISKOWY FAAC CITY:
A? Rozpoznawania stycznika PRZELACZNIKA NACISKOWEGO jako urzadzenia zabezpieczajacego oraz
ogranicznika ruchu w przypadku FAAC CITY: no
Y = Operation for FAAC CITY r» = Stdnddrd operation
SAFETY ONLY PRESSURE SWITCH FOR FAAC CIT Y:
Rozpoznawania stycznika FOTOKOMORKI jako PRZEEACZNIKA NACISKOWEGO bezpieczenstwal
{70 lecz nie jako ogranicznika ruchu w przypadku FAAC CITY: no

b

OPERATION OF "PUS H UP" FUNCTION FOR FAAC CITY:
Po osiggnieciu polozenia zamknigtego, modut zaczyna odliczanie czasu ustawionego dla tej operacji,
po zakonczeniu odliczania wydawane jest polecenie wyréwnawczego pchnigcia w gore, WYLACZNIE
jezeli polozenie ogranicznika ruchu zamykania zostato mimowolnie porzucone/zmienione/opuszczone.
00 = funkcja PCHNIECIA W GORE wytaczona
1 to %9 = czas odliczany przed aktywacja PCHNIECIA W GORE

30

b2

NIE ZMIENIAC (wiaczanie wentylatora)

30

St

STATUS SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO
Powoduje wyjécie z menu programowania, zapisanie ustawien w pamigci oraz wyswietlenie statusul

bramy (patrz punkt 5.1).

14



FAAc
POLSKI

9.1 KASTOMIZACJA UKLADOW LOGICZNYCH

Wartosci parametréw programowania poziomu 3go zmieniajg
sie zaleznie od trybu pracy (uktadu logicznego) wybranego
W menu pierwszego poziomu programowania.

Menu programowania poziomu 3go przeznaczone jest do

FAAc
POLSKI

10 WARTOSCI PARAMETROW ZADANYCH

Ponizsza tabela ukazuje wartosci parametréw na kazdym poziomie

programowania w stosunku do wybranych ustawien zadanych.

Poziom 1szy

kastomizacji  (personalizacji) ~wybieranych trybow  pracy Domy$ine | pomysine | Domysine DO,P"AfC'"e
(uktadoéw logicznych), jezeli wymagane jest niestandardowe FAAC1 FAAC2 |FAACCITY( ~ryi
dziatanie systemu. I — o = = o
Procedura modyfikowania jednego lub wiecej parametréw Ustawienie zdane
menu programowania poziomu 3 pozwalajaca na kastomizacje | b szyna BUS
wybranego trybu pracy:
1. Wpybra¢ jeden z podstawowych trybow pracy (uktadéw L: b ukiad logiczny £ M b "’
logicznych), odpowiadajacy wymaganiom. (ryb pracy)
2. Wejs¢ do menu programowania poziomu 3 oraz |[PA  pauza 20 20 30 30
zmodyfikowa¢ pozadane parametry.
3. Wyj¢ z menu programowania poziomu 3 i wybrac tryb Cu. fo  zasilania 50 50 50 50
Tryb Cu aktywuje modyfikacje wprowadzone w menu L petial ro ro ro ro
programowania poziomu 3go. 7 petaz " . . .
Ponizsza tabela zawiera domys$ine parametry trybow pracy |1 czutose 05 05 05 05
(uktadéw logicznych).
52 czulos¢ 05 05 05 05
Paramer| A | AL | E | P |PA|Cn|CA| b | C | Ppoziom2gi
o Y| Y[ N[N|JY[N[Y]Y]|N ; —
O? N N N v Y v Y Y v o wzmaocnienie
B IN[N]IN][N][N[N[N][Y][N P biyskanie ro cl o ro
G N N[ N[N NN NN [y e
sC wolne zamykanie
G [ NI N[Y|N|[N[N[N|N]N VA e re b i
06 N N Y N N N N N N tr spowolnienie 03 03 o o
07 N N N N N N N N N t przeterminowanie| 2 20 12 12
8 | NI N|N[N[N|N[N|NJN 5 bezpieczry vy N o .
@ | N/ N|N|N[N|N|NJ|NI|N przypadku (FAILSAFE
T [N|IN[N[N[N|IN[N[N|VY uszkodzenia
M [N N|N|[N|[N|[N|N[N][N]| [ wisce: 00 1 15 15
? N|N|N|JY[Y|N|N|N]J|N P biegunowosé 1 |y, e e o
T N N N N N N N N N P2 biegunowos¢ 2 | p, ro 1o 1o
% NI N[N|JY|Y|N[N|N|N S wyjscie 3 ol o ol o
}1'23 N Y N N N N N N N P3  biegunowos¢ 3 |, ro no no
20 N PO N LY [ Y Vv n [ | |[f biegunowoses |, r re e
2 NI Y [N[Y]Y[Y|]Y[N]|N A5 pomoc technika [ p, re ne ro
N B 7 7 T T N [ B M (R
A INININ|ININ|N]N] N[ N] [ oK o o o il
7% N N N N N N N N N W oczekiwanie - ro - o
2 N|N|[N[N|[N|N|NJ|NI[N b2 oczekiwanie e o o e
Poziom 3ci
! e ¥ i Y
02 o o \ \
03 o o \ \
04 no no no ne
05 Y no no ne
OG Y no no no
07 no no no no
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FAAC FAA4c
POLSKI POLSKI
Doy she oy dhe | Poryhe ooy e | 11, ywAGH
CITY CITY K
08 e 3 r 3 e
07 o e o e
10 o o o o
il o e e We
12 o e o e
i o e o e
14 o e o e
15 o We e We
1 o We e We
7 o \ o e
16 o \ o e
i o e e We
20 He Y e e
2 o \ o o
2 He e He e
3 o o o o
2k e e We e
25 o e o o
% e Ve We e
z7 He e He e
M 05 ot 05 05
A2 e e We e
A3 o e e We
A £0 50 04 04
AS o e Y \
A6 o o e \
A o e Y Y
A8 We A We Y
N No Ho Y Y
RO to o o e
Bl 00 00 30 30
k2 30 30 30 30
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12 TABELE UKLADOW LOGICZNYCH (TRYBOW PRACY)
Tabela 1/a
TRYB ,A” SYGNALY
STATU SYSTEMU .
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSw PETLAI PETLA2
WANEGO
otwiera i ponownie bez wptywu otwiera i ponownie
ZAMKNIETY zamyka po uplywie bez wptywu (otwieranie bez wplywu zamyka po uplywie bez wplywu
czasu pauzy wytaczone) czasu pauzy
natychmiast zatrzymuje bez wptywu bez wplywu
OTWIERANIE bez wplywu zmienia kierunek prace zeruje czas pauzy bez wptywu zeruje czas pauzy
OTWARTY W PAUZIE | zeruje czas pauzy przy zamykaniu zatrzymuje (zamykanie zeruje czas pauzy (zamykanie
zamyka prace wylaczone) wytgczone)
natychmiast . natychmiast natychmiast natychmiast
ZAMYKANIE odwraca kierunek b ! zatrzymuje odwraca kierunek | odwraca kierunek | odwraca kierunek
ruchu przy €z wpiywu prace ruchu przy ruchu przy ruchu przy
otwieraniu otwieraniu otwieraniu otwieraniu
bez wplywu bez wplywu twiera i . bez wplywu
(otwieranie oraz (zamykanie otwiera | ponownie (zamykanie
ZATRZYMANY zamyka zamyka Zamykanie wylaczone) zamcill;gupg;l?nge wylaczone)
wylgczone) wylgczone) wylgczone)
STATU SYSTEMU .
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSw PETLA | PETLA 2
WANEGO
Tabela 1/b
TRYB ,Al” SYGNALY
STATU SYSTEMU )
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA2
WANEGO
otwiera i ponownie bez wplywu otwiera i ponownie
ZAMKNIETY zamyka po uptywie bez wplywu (otwieranie bez wptywu zamyka po uplywie bez wptywu
czasu pauzy wytgczone) czasu pauzy
natychmiast zatrzymuje zamyka zamyka
OTWIERANIE bez wplywu zmienia kierunek natychmiast pod bez wplywu natychmiast pod
przy zamykaniu prace koniec otwierania koniec otwierania
OTWARTY W PAUZIE | zeruje czas pauzy zamyka zat[r)f;/cm%uje zamyka zeruje czas pauzy zamyka
natychmiast
natychmiast natychmiast natychmiast odwraca od\o\%e::cr?uk;;l;nek
odwraca kierunek zatrzymuje odwraca kierunek | kierunek ruchu przy . -
ZAMYKANIE ruchu przy bez wplywu prace ruchu przy otwieraniu, zamyka OM‘;%rr?SwhiéaF:gyka
otwieraniu otwieraniu pod koniec pauzy akohczeniu
otwierania
bez wplywu b . . bez wplywu
- f ez wplywu otwiera i ponownie .
ZATRZYMANY zamyka zamyka (ot;v;aaﬂ;i%raz (zamykanie zamyka po uplywie (zabmgzlijarrg
Y wylaczone) czasu pauzy Wy
wylgczone) wytgczone)
Tabela 1/c
TRYB ,E" SYGNALY
STATU SYSTEMU .
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSw PETLA1 PETLA2
WANEGO
bez wptywu
ZAMKNIETY otwiera bez wptywu (otwieranie bez wptywu otwiera bez wptywu
wylaczone)
; natychmiast :
OTWIERANIE zatrzymuje zmienia kierunek zatrzymuje bez wptywu bez wptywu bez wptywu
prace przy zamykaniu prace
bez wplywu bez wplywu bez wplywu
(zamykanie (zamykanie (zamykanie
OPEN zamyka zamyka wylaczone) wylaczone) zamyka wylaczone)
wylaczone) wylaczone) wylgczone)
natychmiast natychmiast natychmiast natychmiast
odwraca kierunek zatrzymuje odwraca kierunek | odwraca kierunek | odwraca kierunek
ZAMYKANIE ruchu przy bez wptywu prace ruchu przy ruchu przy ruchu przy
otwieraniu otwieraniu otwieraniu otwieraniu
bez wptywu b bez wptywu
© i ez wplywu i
ZATRZYMANY zamyka zamyka (otwieranie oraz (zamykanie otwiera (zamykanie
zamykanie laczone) wylaczone)
wylgczone) Wy wylgczone)

< Informacja w nawiasach oznacza dziatanie na inne aktywne wejscia sygnatéw
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Tabela 1/d
TRYB ,P” SYGNALY
STATU SYSTEMU B
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSw PETLA1 PETLA2
WANEGO
otwiera praz pod
bez wptywu koniec otwierania
ZAMKNIETY otwiera bez wplywu (otwieranie bez wptywu zamyka jezeli petla bez wptywu
wytgczone) zostanie roztgczona
(dezaktywowana)
zamyka zatrzymuie zamyka
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast pod ymuj bez wptywu bez wptywu natychmiast pod
koniec otwierania prace koniec otwierania
i Zliwia
bez wplywu uniemozlin
bez wptywu i zamykanie
(Zamv;?(i}l,me bez wplywu (Z’ﬂmcyfg‘,?g natychmia)\lst odwraca zamyka
wylaczone) (zamykanie wy'q Kiorunek ruchu prz zatrzymuje
— OPEN natychmiast zamyka wytaczone) wytgczone) . ichu przy i kontynuuje
zatrzymuje otwieraniu oraz )
! ZAMYKANIE odwraca bez wpltywu wytaczone) i kontynuuje - zamykanie po
kierunek zatrzymuje Ao zamyka na koficu zwolnieniu
w ruchu przy prace zamyla_nle_ po otwierania jezeli (dezaktywacji)
. otwieraniu (dévzvgkrt];/?/\r/]:::ji) petla zostanie ywac]
o dezaktywowana
otwiera praz pod
(ott\)/%r‘gﬁ:)em(\;l:az ?zeazmwrl)(g,rﬁg koniec otwierania ?Zeazmw;lilgxg
& ZATRZYMANY otwiera zamyka h y! zamyka jezeli petla Y
zamykanie wyltgczone) zostanie rozlaczona wylgczone)
wylaczone) wytgczone) (dezaktywowana) wytaczone)
STATU SYSTEMU B
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA 2
WANEGO
Tabela 1/e
TRYB , PA” SYGNALY
STATU SYSTEMU .
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSwW PETLA1 PETLA2
WANEGO
otwiera praz pod
otwiera i ponownie bez wplywu koniec otwierania
ZAMKNIETY zamyka po uplywie bez wptywu (otwieranie bez wptywu zamyka jezeli petla bez wptywu
czasu pauzy wyltgczone) zostanie rozitaczona
(dezaktywowana)
zamyka zatrzymuje zamyka
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast pod bez wptywu bez wptywu natychmiast pod
koniec otwierania prace koniec otwierania
] Zzatrzymuje zeruje czas pauzy ]
OTWARTY W PAUZIE | zeruje czas pauzy zamyka (zamykanie zeruje czas pauzy zamyka
prace wytaczone)
o nke}lychmli(ast %dwraca .
; zatrzymuije i ierunek ruchu przy zatrzymuje
odvr\}?atzghlgg?j;ek zatrzymuje kontynuuje otwieraniu oraz i kontynuuje
ZAMYKANIE ruchu przy bez wptywu zamykanie po zamyka na koncu zamykanie po
otwieraniu prace zwolnieniu_ |otwierania jezeli petlal zwolnieniu
(dezaktywacji) zostanie roztaczona |  (dezaktywaciji)
(dezaktywowana )
otwiera praz pod
otwiera i ponownie (ott\)/aér‘gﬁzmg:az ?;azmwﬁgmg koniec otwierania '(Jzeazmwpli'aymg
ZATRZYMANY zamyka po uptywie zamyka Kani ' Y zamyka jezeli petla + y!
czasu pauzy zamykanie wytaczone) zostanie roztgczona wytaczone)
wylaczone) wytaczone) (dezaktywowana) wylaczone)
Tabela 1/f
TRYB,Cn” SYGNALY
STATU SYSTEMU |
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSw PETLA1 PETLA2
WANEGO
bez wplywu
ZAMKNIETY otwiera bez wptywu (otwieranie bez wptywu otwiera bez wptywu
wylgczone)
zamyka Zatrzymuie zamyka
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast pod ymuj bez wptywu bez wptywu natychmiast pod
koniec otwierania prace koniec otwierania
?ez wplily\o\{u ?ez wp'ilyvyu ?ez wp'ilyvyu
zamykanie zamykanie zamykanie
OPEN wylaczone) zamyka wylaczone) wylaczone) bez wptywu zamyka
wylaczone) wylaczone) wylaczone)
zmienia kierunek
dna\tychlznia\s't " i ruchu przy dnatych'?wiast " dna\tychlznia\s't "
odwraca kierunel zatrzymuje otwieraniu oraz odwraca kierunel odwraca kierunel
ZAMYKANIE ruchu przy bez wplywu prace zamyka ruchu przy ruchu przy
otwieraniu natychmiast pod otwieraniu otwieraniu
koniec otwierania
bez wplywu bez wplywu bez wplywu
. (otwieranie oraz (zamykanie . (zamykanie
ZATRZYMANY otwiera zamyka zamykanie wylaczone) otwiera wylaczone)
wytaczone) wylgczone) wytaczone)

< Informacja w nawiasach oznacza dziatanie na inne aktywne wejscia sygnatéw
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Tabela 1/g
TRYB , CA” SYGNALY
STATU SYSTEMU J
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA2
WANEGO
otwiera i ponownie bez wot otwiera
zamyka po wptywu i ponownie
ZAMKNIETY uplyW|ye cz%su bez wplywu (Otva:ezrgRg?) bez wpltywu zam)Pka po czasie bez wplywu
pauzy wyr( pauzy
zamyka zatrzymuje zamyka
OTWIERANIE bez wptywu natychmiast pod bez wptywu bez wplywu natychmiast pod
koniec otwierania prace koniec otwierania
f zeruje czas pauzy|
%Tm‘gg zeruje czas pauzy zamyka zatrfggwule (zamykanie zeruje czas pauzy zamyka
prace wylaczone) time
. natychmiast . .
g natychl?mast K ; . odwracha kierunek| ’ natychlznlast k lod natychlznlast "
odwraca kierune| zatrzymuje ruchu odwraca kierunek |odwraca kierune
ZAMYKANIE ruchu przy bez wptywu prace otwieraniu oraz ruchu przy ruchu przy
otwieraniu zamyka pod otwieraniu otwieraniu
koniec otwierania
L ] bez wplywu otwiera,
otwiera i ponownie - R bez wplywu f - bez wplywu
ZATRZYMANY | zamyka po uplywie zamyka (on;g\%@l?;gaz (zamykanie zan%fk%nggwglzeasi o | (zamykanie
czasu pauzy wylaczone) wytaczone) pauzy wytaczone)
Tabela 1/h
TRYB tb” SYGNALY
STATU SYSTEMU
ZAUTOMATYZO- )
WANEGO OTWORZ A ZAMKNI STOP FSW PETLA 1 PETLA 2
otwiera oraz bez wptywu otwiera oraz
ZAMKNIETY ponownie zamyka bez wptywu (otwieranie bez wpltywu ponownie zamyka bez wpltywu
po czasie pauzy wylaczone) po czasie pauzy
" natychi?jiast k ; .
odwraca kierune| zatrzymuje
OTWIERANIE bez wplywu ruchu przy prace bez wplywu bez wplywu bez wplywu
zamykaniu
. zeruje czas zeruje czas pauzy|
SVTFV,VAACJRZTE zeruje czas pauzy zamyka zatrzymuje pauzy(zamykanie| zeruje czas pauzy (zamykanie
prace wytaczone) wytaczone)
" natychi?jiast K ¢ . ’ natych{niast W od natychi?_wiast k log natych{niast K
odwraca kierune| zatrzymuje  |odwraca kierunek| odwraca kierunek [odwraca kierunel
ZAMYKANIE ruchu przy bez wptywu prace ruchu przy ruchu przy ruchu przy
otwieraniu otwieraniu otwieraniu otwieraniu
otwiera oraz ?gtzw‘inéeg,l‘wnilg bez wplywu otwiera oraz bez wplywu
ZATRZYMANY ponownie zamyka zamyka i zamykanie (zamykanie ponownie zamyka (zamykanie
po czasie pauzy + Y wylaczone) po czasie pauzy wylaczone)
wylgczone)
Tabela 1/i
TRYB,C” MAINTAINED COMMANDS SYGNALY
STATU SYSTEMU .
ZAUTOMATYZO- OTWORZ A ZAMKNIJ STOP FSW PETLA1 PETLA2
WANEGO
bez wplywu
ZAMKNIETY otwiera bez wptywu (otwieranie bez wplywu bez wplywu bez wplywu
wytgczone)
OTWIERANIE / bez wplywu zatgggéwe bez wplywu bez wpltywu bez wplywu
bez wplywu . bez wptywu bez wptywu
OPEN (zamykanie zamyka zatrfg?we bez wplywu (zamykanie (zamykanie
wytaczone) prace wytaczone) wytaczone)
d natyChFiaSt 13 t j Zat j t j t j
odwraca kierune| zatrzymuje atrzymuje zatrzymuje zatrzymuje
ZAMYKANIE /
ruchu przy rac rac rac rac
otwieraniu prace prace prace prace
?gtzw‘inéeg,l‘wnilg bez wplywu bez wplywu bez wplywu
ZATRZYMANY otwiera zamyka i zamykanie (zamykanie (zamykanie (zamykanie
wylaczone) wylaczone) wylaczone) wylaczone)

< Informacja w nawiasach oznacza dziatanie na inne aktywne wejscia sygnatow
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